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V navodu je popsano rozsireni moznosti regulatoru Ht40B, poc€inaje verzi 4.14

Nové moznosti regulatoru - od verze 4.14

V tabulce jsou stru¢n€ uvedeny nové moduly, které 1ze osadit v regulatoru a nové funkce regulatoru

i/0 modul Doplnéna funkce
- e Ttipolohova krokova regulace
E ... retransmit vystup e Analogovy vystup méfené hodnoty

Analogovy vystup zadané hodnoty
Analogovy vystup regulacniho vykonu

7w 7o~

Dalkové fizeni zadané hodnoty

Rizeni poméru

Kaskadni regulace

Ttipolohové regulace se zpétnou vazbou

P ... procesovy vstup

S ... odporovy vstup pro snimani polohy Ttipolohové regulace se zpétnou vazbou

D ... dvojity digitalni vstup Prepinani zadané hodnoty externim signalem
Zamek klavesnice

Vypnuti regulaéniho vystupu

Objednaci kéd - od verze 4.14

Ht40B—ab-cde—fgh

> a: vstup
T = teplotni vstup
P = procesovy vstup

> b: v/v modul
0 = neosazena
X = komunika¢ni linka RS 232
A = komunikacni linka EIA 485
E = retransmit vystup
P = procesovy vstup
S = odporovy vstup pro snimani polohy
D = dvojity digitalni vstup

> c: prvni vystup (regulaé¢ni)
K = ss spina¢
R = elektromechanické relé
P = proudovy 0-20 mA, 4-20 mA
N = napétovy 0-5 V, 0-10 V

> d: druhy vystup (regulaé¢ni, pomocny)
0 = neosazen
K = ss spina¢
R = elektromechanické relé
P = proudovy 0-20 mA, 4-20 mA
N = napétovy 0-5 V, 0-10 V

> e: alarmovy vystup
R = elektromechanické relé

Doplnéné 1/0 moduly



1. Technické parametry novych modulu

V regulatoru mohou byt nové na pozici v/v modulu osazeny moduly retransmit vystup, procesovy vstup, odporovy vstup pro
snimani polohy a dvojity digitalni vstup.

Retransmit vystup (Ht40B - xE — xxR)

zapojeni Technické parametry
0Ot e vystupni proud 0 az 20mA nebo 4 az 20mA
0|2 e max. impedance zatéze 100 ohmi
= e pfiesnost 0,1% z rozsahu pii 25°C + 3°C teploty okoli a +
0 2% 20mA < g |4 10% jmenovitého napéjeciho napéti
4a220mA 0 [s n _
<0 |6
T IEI' 7 Retransmit vystup je galvanicky oddélen od zemé pfistroje.

Procesovy vstup (Ht40B — xP - xxR)

zapojeni Technické parametry

e vstup 0 az20mA, 4 az20mA, 0 az5V, 1 az 5V, 0 az 10V
e vstupni impedance: 40 Ohm — proudovy vstup
10 kOhm — napétovy vstup
e piesnost 0,1% z rozsahu pii 25°C £ 3°C teploty okoli a +
10% jmenovitého napéajeciho napéti

— Y
+
6
Proudovy vstup

Vstupni impedance
40 Ohm

N |l |w -

TJ|0|0{0{ojojo)i0

Procesovy vstup je galvanicky oddélen od zemé pfistroje.

Napétovy vstup
Vstupni impedance
10 kOhm

Odporovy vstup pro snimani polohy (Ht40B - xS - xxR)

zapojeni Technické parametry
Potenciometr 0! e  vstup potenciometr, max. 1000 Ohmi
max. impedance O |2 . o v ~co ° 1 Koli
1000 Ohmit =RE * Dpfesnost 0,5 A) z rozsahg pii 25°C + 3°C teploty okoli a +
=EP 10% jmenovitého napéjeciho napéti
O |5
3 |6 , . , Y <o
=RE Odporovy vstup je galvanicky oddélen od zemé piistroje.
(.

Dvojity digitalni vstup (Ht40B - xD - xxR)

zapojeni Technické parametry

Logické urovné:
e 0-5Vss... logicka trovei ,,0%,
e 15-30 Vss ... logicka uroven ,,1°.

1. digitalni vstup — >
2. digitalni vstup _— >

spole¢na svorka

BN Ko )N RO, RNy KUV | (ON

Digitalni vstupy jsou galvanicky oddélené od zemé pfistroje.

q|0{0{Oj0Oj0)0(0




2. Doplnéné parametry v obsluzné arovni

Celkovy piehled menu je zobrazen na nasledujicim obrazku. Nové parametry jsou podbarveny.

/@. vstupu
Parametr je zobrazen, pokud je osazen 2. vstup (typ P nebo S)

Nastaveni Zadanych hodnot spinanych digitalnimi vstupy

e  Parametr dSP1 je zobrazen, pokud je 1. digitalni vstup
nastaven dInl = dSP1.

e Parametr dSP2 je zobrazen, pokud je 2. digitalni vstup

nastaven dIn2 = dSP2.

Nastaveni poméru
Parametr je zobrazen, pokud je L-xr =rAtI

Popis novych parametru obsluzného menu:

Displej Vyznam
PCnl Zobrazuje aktualni vykon vystupu 1 v %.
PCn2 Zobrazuje aktualni vykon vystupu 2 v %.
InP2 Zobrazuje aktudlni stav 2. vstupu.
AoFF Vypnuti trvalého alarmu nastavenim | YES a potvrzenim.
Spusténi / zastaveni automatického nastaveni regula¢nich parametri:
P . oFF, vypnuti automatického nastaveni regulaénich parametri.
. ht, spusténi automatického nastaveni regulacnich parametrii, topeni.
. CL, spusténi automatického nastaveni regulaénich parametrti, chlazeni.
dsP1 ZAdana hodnota spinana 1. digitalnim vstupem
Rozsah: SP1L az SP1h.
SE55 ZAdana hodnota spinana 2. digitilnim vstupem
Rozsah: SP1L az SP1h.
Volba zpiisobu zaddvani Zddané hodnoty:
. L, zadana hodnota je mistni (nastavovana na regulatoru).
. M-S, dalkove nastavovana zadana hodnota pomoci komunikacni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se pro systém
L-r Master-Slave.
e CSCD, dalkové nastavovana zadana hodnota pomoci komunika¢ni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se pro kaskdadni
regulaci.
e rAtI, dalkove nastavovand zddana hodnota pomoci komunikaéni linky nebo 2. analogovym vstupem, vyuziva se pro regulaci
poméru.
dIF Diference dalkové nastavované Zadané hodnoty.
Rozsah: -499 az 499 °C.
AT Pomér mezi vyslednou Zidanou hodnotou a prijatou Zadanou hodnotou.
Rozsah: 0,01 az 20,00.




3. DopInéné parametry v konfiguraéni arovni

Celkovy piehled menu je zobrazen na nasledujicim obrazku. Nové parametry jsou podbarveny.

Druhy analogovy vstup (procesovy, odporovy):
Menu je zobrazeno v piipadé, kdy je na pozici
v/v modulu osazen vstup procesovy nebo
odporovy pro snimani polohy ventilu

Retransmit vystup:
Menu je zobrazeno v piipadé, kdy je na pozici
v/v modulu osazen retransmit vystup

Digitalni vstupy:
Menu je zobrazeno v piipadé, kdy jsou na
pozici v/v modulu osazeny digitalni vstupy

Parametry vyuzivané pfi tfipolohové regulaci
krokové a ttipolohové regulaci se zp. vazbou




Popis novych parametru konfiguraéni lirovné

V popisu jsou uvedeny parametry doplnéné od verze 4.14 regulatoru.
Parametry jsou zobrazeny pouze v piipadé€, kdy ma jejich zobrazeni smysl (napf. parametry vstupu 2 jsou zobrazeny pouze
v piipadé, kdy je vstup 2 osazen).

InP2, nastaveni vstupu 2

Menu je zobrazeno pii osazeni 2. vstupu modulem ,,P — procesovy vstup* nebo ,,S — odporovy vstup pro snimani polohy
ventilu®.

Displej Vyznam

Procesovy vstup ... funkce 2. vstupu:
. rSP ... dalkové fizeni zadané hodnoty.

In2 e DbACK ... snimani polohy ventilu procesovym vstupem pro tfipolohovou regulaci se zpétnou vazbou.

Odporovy vstup ... parametr neni zobrazen.

Procesovy vstup ... nastaveni vstupniho ¢idla:

e 0-20...0-20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
e 4-20...4-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.
. 0-5 ... 0— 5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.
SEn2 e | 1-5...1-5V,rozsah -499 a7 2499 jednotek.

e 0-10...0- 10V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

Odporovy vstup ... nastaveni vstupniho ¢idla:
e SLId ... odporovy vstup pro snimani polohy ventilu.

Procesovy vstup ... nastaveni desetinné te¢ky pro zobrazeni na displeji:
. 0 ... bez desetinného mista.

. 0.0 ... jedno desetinné misto.

dEC2 . 0.00 ... dveé desetinna mista.

e 0.000 ... tfi desetinna mista

Odporovy vstup ... parametr neni zobrazen.

Procesovy vstup ... spolu s parametrem rh 2 nastavuje méritko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: -499 az rh 2.

rL 2
Odporovy vstup ... hodnota elektrického odporu odporového vysilace v poloze minimalniho vykonu.
Rozsah: 0 az 1000 ohmul.
Procesovy vstup ... spolu s parametrem rL 2 nastavuje méritko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: rL. 2 az2499.

rh 2
Odporovy vstup ... hodnota elektrického odporu odporového vysilace v poloze maximalniho vykonu.
Rozsah: 0 az 1000 ohmu.
Procesovy vstup ... parametr neni zobrazen.

LrnL
Odporovy vstup ... funkce zméreni a nacteni elektrické hodnoty odporu odporového vysilace v poloze minimalniho vykonu, viz.
popis na str. 16.
Procesovy vstup ... parametr neni zobrazen.

Lrnh

Odporovy vstup ... funkce zméfeni a nacteni elektrické hodnoty odporu odporového vysilace v poloze maximalniho vykonu, viz.
popis na str. 16.

rtMt, retransmit vystup

Menu je zobrazeno v piipadé, kdy je na pozici v/v modulu osazen vystup ,,E — retransmit™.

Displej Vyznam

Veli¢ina vysilana analogovym vystupem:

. PrC ... méfena hodnota (horni displej).
e StPt ... zadand hodnota (spodni displej).
e Pent ... vystupni vykon 1. vystupu.

Aout

Vystupni analogovy signal.
ProC e 0-20...0az20mA.
e 4-20...4az20mA.




Displej Vyznam

Spolu s parametrem rtrh nastavuje méritko vysilané méfené nebo Zidané hodnoty:
Rozsah: -499 az rtrh.

rtrL
Pfi Aout = Pent neni tento parametr zobrazen.
Spolu s parametrem rtrL nastavuje méritko vysilané méiené nebo Zidané hodnoty:
Rozsah: rtrL az 2499.

rtrh

Pii Aout = Pent neni tento parametr zobrazen.

dIN , digitalni vstupy

Menu je zobrazeno v ptipadé€, kdy je na pozici v/v modulu osazen vstup ,,D — dvojity digitalni vstup.

Displej Vyznam
Volba funkce ovladané 1. digitalnim vstupem:
. no ... neni nastavena zadna funkce

dInl e OotoF ... vypnuti regulacniho vystupu.

. LoC ... uzamknuti klavesnice.
e dSP1 ... piepnuti na zalozni zddanou hodnotu dSP1.

Nastaveni logiky vyhodnoceni 1. digitdlniho vstupu.

dsGl . hI ... aktivni je vysoka Groveti.
. Lo ... aktivni je nizka trover.
Volba funkce ovladané 2. digitalnim vstupem:
. no ... neni nastavena zadna funkce
dIn2 e otoF ... vypnuti regulacniho vystupu.

. LoC ... uzamknuti klavesnice.
e dSP2 ... piepnuti na zalozni zddanou hodnotu dSP2.

Nastaveni logiky vyhodnoceni 2. digitalniho vstupu.
dsG2 . hI ... aktivni je vysoka Grovefi.

. Lo ... aktivni je nizka Groven.

outl, vystup 1

Menu je doplnéno o 2 parametry vyuZzivané u tiipolohové regulace krokové a tiipolohové regulace se zpétnou vazbou.

Displej Vyznam

Funkce prvniho (regula¢niho) vystupu:
. OFF ... 1. vystup je vypnuty.

= . ht ... fizeni topeni, PID regulace.
. ht2 ... fizeni topeni, dvoupolohova regulace.
e ht3A ... fizeni topeni, tiipolohova krokova regulace bez zpétné vazby.
e ht3b ... fizeni topeni, tiipolohova regulace se zpétnou vazbou.
Nastaveni 1. procesového vystupu, napét’ovy vystup:
e 0-10...0az10V.
pri . 0-5...0az5V.
Nastaveni 1. procesového vystupu, proudovy vystup:
e 0-20...0az20mA.
e 4-20...4az20mA.
cEL Doba cykluvl. vystugu.
Rozsah: 1 az 200 vtefin.
G Hystereze spinani ventilu. Cim v&t3i je tento parametr nastaven, tim méné Gasto je ventil ovladan.

Rozsah: 1 az 50 %.

Doba prebéhu ventilu z minimalni do maximalni polohy. Spravné nastaveni této doby je velice diileZité pro Fizeni ventilu.
tt Rozsah: 1 az 999 vtefin.
Parametr je uveden u téipolohové krokové regulace.

Algoritmus PID regulace:
ALGo . PId ... vyuzivana je jedna sada PID parametri.
e 2PId ... vyuzivany jsou dvé sady PID parametri.




uSEr, nastaveni uZivatelské urovné

Menu je doplnéno o parametry oznacené zlute.

Displej Vyznam
Parametr, ktery je umistény na 1. pozici uzivatelského menu:
. no ... neni parametr
e PCnl ... indikuje vykon v % 1. regula¢niho vystupu.
e PCn2 ... indikuje vykon v % 2. regula¢niho vystupu.
e InP2 ... aktualni stav 2. vstupu.
e AOFF ... funkce vypnuti trvalého alarmu.
. Aut ... spusténi / zastaveni automatické optimalizace regulacnich parametra.
e dSP1 ... zadana hodnota spinana 1. digitalnim vstupem.
e dSP2 ... zadana hodnota spinana 2. digitalnim vstupem.
. L-r ... volba zptusobu zadavani zddané hodnoty.
. dIF ... nastaveni diference dalkové nastavované zadané hodnoty.
e rAtI ... nastaveni poméru dalkoveé nastavované zadané hodnoty.
e CdLo ... omezeni spodniho pracovniho rozsahu dalkove nastavované zadané hodnoty pro kaskddni regulaci.
e CdhI ... omezeni horniho pracovniho rozsahu dalkové nastavované zadané hodnoty pro kaskddni regulaci.
StP1l e PblA ... pasmo proporcionality prvniho vystupu, 1. sada parametra.
e ItlA ... integracni konstanta prvniho vystupu, 1. sada parametrQ.
e dEI1A ... derivacni konstanta prvniho vystupu, 1. sada parametri.
e Pblb ... pasmo proporcionality prvniho vystupu, 2. sada parametra.
e Itlb...integracni konstanta prvniho vystupu, 2. sada parametrii.
e dEI1Db ... derivacni konstanta prvniho vystupu, 2. sada parametri.
e h¥S1 ... hystereze prvniho vystupu pii dvoupolohové regulaci.
e Pb2A ... pasmo proporcionality druhého vystupu
e TIt2A ... integracni konstanta druhého vystupu
e dE2A ... derivaéni konstanta druhého vystupu
e h¥S2 ... hystereze druhého vystupu pii dvoupolohové regulaci.
e 02Lo ... spodni signaliza¢ni mez druhého vystupu.
e 02hI ... horni signaliza¢ni mez druhého vystupu.
e ALLo ... spodni alarmova mez.
e ALKI ... horni alarmova mez.
StpP2
Parametr, ktery je umistény na 2. az 8. pozici uzivatelského menu. Seznam je stejny jako v StP1.
StP8




4. Dvoupolohova regulace

Dvoupolohova regulace se vyuziva pro méné naro¢né aplikace. Z principu neni mozné dosahnout nulové regulaéni
odchylky. Métena hodnota kmita charakteristickym zptisobem kolem zadané hodnoty.

méfena hodnota

____________ NIVZEN

Zadana hodnota

v

fas

Stav
regulaéniho ‘}
vystupu
sepnut ———

vypnut

v

Nastaveni requlatoru ... topeni

Pro ovladani topeni regulator vyuziva 1. vystup.
V konfiguracni urovni, menu outl, nastavte parametr otl = ht2 ... dvoupolohova regulace topeni.
V obsluzné urovni, menu outi, nastavte hodnotu parametru hysi ... hystereze spinani regula¢niho vystupu.

Nastaveni regulatoru ... chlazeni

Pro ovladani chlazeni regulator vyuziva 2. vystup.

V konfiguracni urovni, menu outl, nastavte parametr otl = oFF ... vypnuty 1. vystup.
V konfiguralni trovni, menu out2, nastavte parametr ot2 = cL2 ... dvoupolohova regulace chlazeni.

V obsluzné urovni, menu out2, nastavte hodnotu parametru hys2 ... hystereze spinani regula¢niho vystupu.

Priklad konfigurace regulatoru:

Ht40B-T0-ROR-000 ... urceny pro dvoupolohovou regulaci ... topeni
Ht40B-T0-RRR-000 ... uréeny pro dvoupolohovou regulaci ... chlazeni nebo topeni/chlazeni




5. PID regulace

rowr

PID regulace je nejvice pouzivany typ regulace. Umoziuje precizni fizeni regulované soustavy.

méiena hodnota Zadana hodnota

vystup

100%

0% »
»

V nasledujici tabulce najdete typické vyuziti regulacnich vystupt pii pouziti PID regulace.

vystup regulatoru typicka konfigurace regulitoru typické pouZiti

Sitkové modulovany vystup Ht40B-xx-KxR ... pro topeni
Ht40B-xx-RxR ... pro topeni
Ht40B-xx-xKR ... pro chlazeni

Ht40B-xx-xRR ... pro chlazeni

Analogovy vystup Ht40B-xx-NxR ... pro topeni
Ht40B-xx-PxR ... pro topeni

Ht40B-xx-xNR ... pro chlazeni

Ht40B-xx-xPR ... pro chlazeni

Tripolohovy vystup bez Ht40B-xx-RRR
zpétné vazby
Tripolohovy vystup krokovy Ht40B-xx-RRR
Regulace plynové
pece
Tripolohovy vystup se Ht40B-xS-RRR ... odporova z.v. po_—
zpétnou vazbou Ht40B-xP-RRR ... procesova z.v. ;

=

Regulace ventilu

10



6. Regulace topeni / chlazeni

Pro tiplnost je navod doplnén o kapitolu popisujici regulaci topeni a chlazeni tak jak je implementovana v regulatorech

Htlndustry a Ht40B.

Podle nastaveni regulatoru lze regulaci rozdélit do 4 skupin:
e topeni... PID chlazeni ... PID

e topeni... PID chlazeni ...dvoupolohovy
e topeni ... dvoupolohovy chlazeni ... PID

e topeni ... dvoupolohovy chlazeni ... dvoupolohovy

Topeni ... PID, chlazeni ... PID

méfeni SP2 dE pro HtInd
/‘““‘"““‘\ P2 pro Ht40 o, , .
7 ~_ e Zadana hodnota pro topeni ,,SP1* je
SP1 - nastavovana programem, klavesnici, ... .
bodnote R e 74dana hodnota pro chlazeni je posunuta o
diferenci sp2 dE u regulatoru HtInd, sp2 u

Zadana hodnota ,
oo toneni regulatoru Ht40B.

e Cim vyssi je diference sP2 dE (SP2 ), tim déle
(pti vétsim prekroceni teploty) zacne plsobit
vystup 1, topeni chlazeni.
100% e Vykon vypocitany regulatorem je v rozmezi
-100% az 100%.
e Pokud je vykon v intervalu 0 az 100 %, je
0% aktivni vystup topeni.
e Pokud je vykon v intervalu -100 % az 0, je
vystup 2, chlazeni aktivni vystup chlazeni.

0%

-100%

Topeni ... PID, chlazeni ... dvoupolohovy

méfena

psz hodnota — ‘;“:Opl‘:tzﬂ“d e Z4dana hodnota pro topeni ,,SP1 je
nastavovana programem, klavesnici, ... .
SP1 4 — e Z4dana hodnota pro chlazeni je posunuta o
zadand. Zidand hodnors diferenci sp2 dE u regulatoru Htlnd, sp2 u
\ regulatoru Ht40B.
oo e Cim vyssi je diference sp2 dE (sP2 ), tim déle
(pti vétsim prekroceni teploty) zacne pusobit
chlazeni.
Vstup 1, topen e Regulaéni vystup topeni ovlada vykonovy ¢len
100% v rozsahu 0 az 100%.
e Regulacni vystup chlazeni je spinan na zadané
hodnoté (SP1 + sp2 dE) s hysterezi hys2 .
0% e  Pfi sepnuti vystupu chlazeni je vypnut vystup
topeni.
vystup 2, chlazeni
0%
-100%

11



Topeni ... dvoupolohovy, chlazeni ... PID

SP1
Zadana
hodnota

méfend

hodnota

—

SP2 dE pro Htlnd
SP2 pro Ht40

~

hysl

Zadana hodnota
oro chlazeni

Zadana hodnota
pro toveni

vystup 1, topeni

100%

0%

vystup 2, chlazeni

0%

-100%

Topeni ... dvoupolohovy, chlazeni ... dvoupolohovy

12

hys2

méfend

hodnota

SP2 dE pro HtIlnd

SP2 pro Ht40

SP1

Zzadana

hodnota

hysl

Zédana hodnota
pro chlazeni

Zédana hodnota
Dro topeni

vystup 1, topeni

100%

0%

vystup 2, chlazeni

0%

-100%

Z4dana hodnota pro topeni ,,SP1%je
nastavovana programem, klavesnici, ... .
Z4dana hodnota pro chlazeni je posunuta o
diferenci sp2 dE u regulatoru HtInd, sp2 u
regulatoru Ht40B.

Cim vys3i je diference sp2 dE (SP2 ), tim déle
(pti vétsim prekroceni teploty) zacne plisobit
chlazeni.

Regulacni vystup topeni je spinan na zddané
hodnot¢ SP1 s hysterezi hys1.

Regulacni vystup chlazeni ovlada vykonovy ¢len
v rozsahu 0 az -100%.

Pfi sepnuti vystupu topeni je vypnut vystup
chlazeni.

Z4dana hodnota pro topeni ,,SP1%je
nastavovana programem, klavesnici, ... .
Z4dana hodnota pro chlazeni je posunuta o
diferenci sp2 dE u regulatoru HtInd, sp2 u
regulatoru Ht40B.

Cim vys3i je diference sp2 dE (sp2 ), tim déle
(pfi veétsim prekroceni teploty) zacne plisobit
chlazeni.

Regulacni vystup topeni je spinan na zddané
hodnot¢ SP1 s hysterezi hys1.

Regulacni vystup chlazeni je spindn na zddané
hodnot¢ (SP1 + sp2 dE) s hysterezi hys2.
Vystup topeni neni sepnut soucasné s vystupem
chlazeni.



7. Tripolohova regulace bez zpétné vazby

Ttipolohova regulace bez zpétné vazby je pouzivana pro méné naro¢né aplikace.
Jde o zvlastni ptipad regulace topeni / chlazeni, popsané v predchazejici kapitole, kdy obé& slozky (topeni i chlazeni) jsou
nastaveny jako PID regulator, ale pouze s proporcionalni slozkou. Integraéni i derivaéni slozka jsou vypnuty.

Zapojeni regulaéniho obvodu

limitni
jednotka

ventil

vstup 1

limitni méfena
teplota teplota

Muze byt vyuZit pro:
- alarm
- ovladani hordku

A

Popis ¢innosti regulatoru

Princip regulace je zfetelny z obrazku:

e M¢fena hodnota je pod zadanou hodnotou SP1 ... je spindn vystup 1. Cim dale je méfena hodnota od zadané hodnoty,
tim delsi dobu je vystup sepnut.
Nad zadanou hodnotou je mrtvé pasmo ... SP2 . V tomto pasmu neni sepnut zadny vystup.
Nad mrtvym pasmem je spinan vystup 2. Cim dale je méfena hodnota od z4dané hodnoty, tim deli dobu je sepnut.

méfena
hodnota

Vystup 2 je
trvale sepnut
Q
o
N

N

Vystup 2 Eb22

Ovladani pomoci vystupu 2

Mrtvé pasmo:

SP1
- SP2 pro Ht40

zadana
hodnota . .

= z bl V tomto pasmu neni
‘g_,. VyStup 1 == sepnuto Zadné relé
1%
: /
o -
13 5
o o C
Q - Q.
£ 5. I
] o g ctl
B | BE
»
g
Nastaveni regulatoru
eV konfiguracni urovni, menu outl, nastavte parametr otl = ht a dobu cyklu 1. vystupu, parametr ct1 .
eV konfiguracni urovni, menu out2, nastavte parametr ot2 = c1 a dobu cyklu 2. vystupu, parametr ct2 .
eV konfiguracni urovni, menu out2, nastavte mrtvé pAsmo pomoci parametru sp2 .
eV obsluZné urovni, menu outl, nastavte pasmo proporcionality Pbla. Parametry Itl1a a dE1a zruste (ItlA = oFF, dE1A
=| oFF).
eV obsluZné urovni, menu out2, nastavte pasmo proporcionality Pb2a. Parametry 1t2a a dE2a zruste (It2A = oFF, dE2A
=| oFF).
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8. Tripolohova regulace krokova

Ttipolohovy krokovy regulator je urcen pro ovladani ventilti. Poloha ventilu je fizena ¢asove, musi byt zadana doba prebéhu
ventilu z minimalni do maximalni polohy.

Priklad zapojeni regulaéniho obvodu

limitni
jednotka

ventil

méfena
teplota

limitni
teplota

Miize byt vyuzit pro:
- alarm
- ovladani hotaku

A

Popis €innosti regulatoru

Regulator vyuziva PID regulaci.

Poloha ventilu je fizena ¢asoveé, musi byt zadana doba prebéhu ventilu z minimalni do maximalni polohy, parametr tt
Vystup 1 ventil otevird. Pokud je zadany vykon 100%, vystup 1 je trvale sepnut, vystup 2 trvale vypnut.

Vystup 2 ventil zavird. Pokud je zadany vykon 0%, vystup 2 je trvale sepnut, vystup 1 trvale vypnut.

Hystereze vystupu, parametr h¥sv, nastavuje necitlivost vystupu na zménu pozadovaného vykonu. Cim vétii je tento
parametr nastaven, tim méné¢ Casto je ventil ovladan.

e Pfinastaveni tfipolohové krokové regulace je upraveno nastaveni parametru dErt na hodnotu min. 25,0.

Vykon
A Vykon vypotitany
regulatorem

100%

\ Poloha ventilu

Smérnice prezentuje rychlost
piebéhu ventilu [ % / vtefinu ].
Parametr £ piedstavuje
dobu pieb&hu ventilu

z minimalni do maximalni
polohy.

0% »
»

Stav
vystupu 1 A

sepnut

vypnut

v

Stav
vystupu2 A

sepnut

vypnut

v
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Nastaveni regulatoru

1. Nastavte tfipolohovou regulaci krokovou

V konfiguracni uirovni, menu outl, nastavte parametr otl = ht3a ... tfipolohova regulace krokova.

V tomtéZ menu nastavte:
e Pozadovanou hysterezi vystupu, parametr hysv.
e Dobu ptebehu ventilu z minimalni do maximalni polohy £t  (ve vtefinach).

2. Nastavte PID regulator
Nastavte pozadované regulacni parametry (PID parametry, omezeni vykonu, ...).

Priklad konfigurace regulatoru:
Ht40B-Tx-RRR-000 ... regulator ureny k fizeni ventili tfipolohovou krokovou regulaci.
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9. Tripolohova regulace se zpétnou vazbou

Ttipolohovy regulator se zpétnou vazbou je urcen pro ovladani ventild. Ventil je ovladan pomoci dvou vystupti ... vystup 1
je uréen pro otvirani a vystup 2 pro zavirani. Pomoci druhého vstupu regulator snima aktualni polohu ventilu. Zpétna vazba
muze byt odporova (potenciometr) nebo procesova (0 az 20mA, 4 az 20mA, 0 az 10V, ...).

Priklad zapojeni regulaéniho obvodu

limitni
jednotka

ventil
vystup 1 (otevfit)

vystup 2 (zavfit)

J( Y

limitni
teplota

méfena
teplota

MuzZe byt vyuZit pro:
- alarm
- ovladani hordku

zpétna vazba

A

Popis €innosti regulatoru

Regulator vyuziva PID regulaci.

Vystup €. 1 ventil otevird. Pokud je Zadany vykon 100% a ventil je zcela otevien, jsou oba vystupy vypnuty.
Vystup €. 2 ventil zavira. Pokud je zadany vykon 0% a ventil je zcela uzavien, jsou oba vystupy vypnuty.
Hystereze vystupu, parametr h¥sv, nastavuje necitlivost vystupu na zménu zadaného vykonu. Cim vétsi je tento
parametr nastaven, tim méng Casto je ventil ovladan.

e Pfinastaveni tfipolohové regulace se zpétnou vazbou je upraveno nastaveni parametru dext na hodnotu min. 25,0.

Vykon A
100% === 7" T e T T T T T T T T T T T TTTommmommomoooooooooooe
Zadany vykon ...
vypoditany regulitorem
hyYsv
hysv
Poloha ventilu
0% »
das T
Stav
vystupu 1 A
sepnut p—
vypnut »
tas
Stav A
vystupu 2
sepnut
vypnut
»
»
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Nastaveni regulatoru

1. Nastavte tfipolohovou regulaci se zpétnou vazbou.

V konfiguracni urovni, menu outl, nastavte parametr otl = ht3b ... tiipolohova regulace se zpétnou vazbou.
V tomtéZ menu nastavte pozadovanou hysterezi vystupu, parametr h¥sv.

2. Nastavte ventil (s odporovou zpétnou vazbou)

Spociva v nastaveni spodni meze (odpovidajici 0% vykonu) a horni meze (odpovidajici
100% vykonu).

Nastaveni odporu ventilu

Odméfeni odporu pFimo v zapojeni
Hodnoty odport odpovidajici spodni a horni poloze ventilu muzete odméftit dle
nasledujiciho postupu:

Pokud znate hodnoty odporu v obou krajnich polohach, 1ze je nastavit pfimo do
parametri rL2 arh2 |, které najdete v konfiguracni tirovni, menu InP2.

Vstupte do konfiguracni iirovné, menu InP2.
Parametr SEn2 = SLId, parametry rL. 2 a rh 2 pieskocte.

Zvolte parametr LrnL (odecteni spodni polohy ventilu), nastavte na hornim displeji = YES a potvrd’te klavesou .
Pomoci Sipek nastavte polohu ventilu pro minimalni vykon, na hornim displeji je zobrazovan aktualni odpor potenciometru.

Potvrd'te klavesou , zméfena hodnota odporu je zapsana.

Na spodnim displeji je parametr Lrnh (odecteni horni polohy ventilu), nastavte na hornim displeji = ¥ES a potvrd'te klavesou .
Pomoci $ipek nastavte polohu ventilu pro maximalni vykon, na hornim displeji je zobrazovan aktualni odpor potenciometru.

Potvrd'te klavesou , zméfend hodnota odporu je zapsana.

Tim je nastaveni mezi ventilu dokonéeno.

Nastavte ventil (s procesovou zpétnou vazbou)

Spociva v nastaveni 2. vstupu tak, aby zobrazoval procesovy signal v rozsahu 0 az 100.

Vstupte do konfiguracni urovné, menu InP2.

In2 =DbACK ... zpétnd vazba — sniméani polohy ventilu,
SEn2 ... nastavte typ vstupu (zpétné vazby),

dEC2 =0 ... pozice desetinné tecky,

rL 2 =0 ... spodni rozsah signalu,

rh 2 =100 ... horni rozsah signalu. o zaviit

3. Nastavte PID regulator
Nastavte pozadované regulacni parametry (PID parametry, omezeni vykonu, ...).

Priklad konfigurace regulatoru:

Ht40B-TS-RRR-000 ... regulator urceny k fizeni ventild s odporovou zpétnou vazbou
Ht40B-TP-RRR-000 ... regulator uréeny k fizeni ventilli s procesovou zpétnou vazbou
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10. Retransmit vystup

Retransmit vystup mutize vysilat pomoci analogového proudového vystupu nasledujici veli¢iny:

e méfenou hodnotu,

e 7adanou hodnotu,

e vystupni vykon.

Vystupni signal mize byt nastaven na 0 az 20 mA nebo 4 az 20 mA.

Zapojeni retransmit vystupu

a |

0 az 20 nebo 4 az 20 mA O |2
O |3

- <O |4

a s

+<—0O s

O |7

[

Typické pouziti retransmit vystupu

Retransmit vystup je

galvanicky oddéleny od

zemé pristroje

Vysilani mérené hodnoty
Mize byt pouzito pro zaznam teplot na zapisovaci.

Nastaveni:

eV konfiguracni urovni, menu rtMt, nastavte Aout = PrC.

e Ve stejném menu vyberte parametrem Aout pozadovany rozsah
vystupniho signalu (0 az 20mA nebo 4 az 20mA).

e Pomoci parametrl rtrL a rtrh nastavte metitko vysilané
méfené hodnoty.

rtrarit
e

Zapisovaé

Vysilani zadané hodnoty

Nejcastéji se pouziva v systému ,,Master — Slave*, kdy jeden
regulator vysila zadanou hodnotu (Ht40B s retransmit vystupem) a
ostatni regulatory tuto hodnotu ptijimaji (pouze regulator Ht40B-xP-
xxR).

Nastaveni:

eV konfiguracni urovni, menu rtMt, nastavte Aout = StPt.

e Ve stejném menu vyberte parametrem Aout pozadovany rozsah
vystupniho signalu (0 az 20mA nebo 4 az 20mA).

e Pomoci parametrll rtrL a rtrh nastavte rozsah vysilané zadané
hodnoty.

retransmit vistup

Ht40B-xE-xxx

regulitory s procesovim velupam
Ht40B-xP-xxx
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Vysilani vystupniho vykonu

Lze pouzit pro kaskadni regulaci. Ridicim regulatorem miize byt typ
Ht40B s retransmit vystupem, podfizenym pouze typ Ht40B

s procesovym vstupem (Ht40B-xP-xxR).

Dal$im vyuzitim mize byt ovladani vykonového ¢lenu s proudovym
vstupem.

Nastaveni:

eV konfiguracni urovni, menu rtMt, nastavte Aout = Pent.

e Ve stejném menu vyberte parametrem Aout pozadovany rozsah
vystupniho signalu (0 az 20mA nebo 4 az 20mA).

Vystupnimu vykonu 0% odpovida hodnota 0(4)mA, vystupnimu

vykonu 100% hodnota 20mA.

vystup 1

procesovy vstup
Ht40B-TP-xxR

refrangmit vystup
Ht40B-TE-xxR

Priklad konfigurace regulatoru:

Ht40B-TE-xxR-000 ... regulator osazeny retransmit vystupem
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11. Dalkové rizeni zadané hodnoty ... analogova vazba

U regulatoru Ht40B lze nastavovat zddanou hodnotu analogovym signalem (0 az 20mA, 4 az 20mA, 0 az 5V, 1 az 5V,
0 az 10V). Typickym piikladem pouziti mize byt:

e fizeni zaddané hodnoty pomoci PLC,

e propojeni regulatort do systému Master — Slave.

Rizeni Zzadané hodnoty pomoci PLC

PLC vysila zadanou hodnotu unifikovanym signalem (napt. 0 az 20mA, 0 az 10V, ...). Tato hodnota ma piesné definované
meze (napt. 0OmA = 0°C, 20mA = 800°C).

Regulatory jsou nastaveny pro piijem zadané hodnoty pomoci 2. analogového vstupu.

Na jednotlivych regulatorech lze nastavit diferenci od zadané hodnoty vysilané PLC.

analogovy vystup Ziddané hodnoty analogovy vstup Zadané hodnoty
0 az 20mA, 0 az 10V, ... Ht40B-xP-xxR

Nastaveni

1. Propojte PLC s regulatory
Vystupni procesovy signal z PLC propojte s 2. vstupem regulatora:
e zaporna svorka PLC na svorku 4 regulatoru Ht40B,
e kladna svorka napétového vystupu PLC na svorku 5 regulatoru nebo,
e kladna svorka proudového vystupu PLC na svorku 6 regulatoru.

2. Nastavte PLC.

Programovatelny automat nastavte pro vysilani zddané hodnoty. Musi byt pfesn¢ definovan vystupni signal (napf.
0 az 20mA) a rozsah vystupniho signalu (napf. 0OmA = 0°C, 20mA = 800°C).

3. Nastavte podfizené regulatory
V konfiguraéni tirovni, menu InP2, nastavte druhy analogovy vstup dle vystupu z PLC:
e 1In2 = rsP...dalkové fizeni Zadané hodnoty,
e SEn2 ... nastavte typ vstupu (napf. 0 aZ 20mA z piedchoziho ptipadu),
e dEC2 ... nastavte pozici desetinné tecky (napf. O ... bez des. mista z pfedchoziho ptipadu),
e rL 2 ... nastavte spodni rozsah signalu (napf. 0 z predchoziho pfipadu),
e rh 2 ... nastavte horni rozsah signalu (napi. 800 z ptedchoziho ptipadu).

Tim je nastaveni vstupu dokonceno.

V obsluzné urovni nastavte:

e L-r = M-s...dalkové fizeni zadané hodnoty,

e dIF ...v piipadé potfeby nastavte diferenci Zadané hodnoty. Hodnota parametru a1 bude pfictena k piijaté
zédané hodnoté (skuteéna Zadana hodnota = prijata Zadana hodnoty + daIF ).

Priklad konfigurace podrizeného regulatoru:
Ht40B-TP—xxR-000 ... regulator osazeny procesovym vstupem
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Systém Master - Slave

Princip je stejny, jako v pfedchozim piipadé¢. Pouze pro fizeni je pouzit regulator Ht40B s retransmit vystupem.

Nastaveni

retransmit vystup procesovy vstup

Ht40B-TE-xxR Ht40B-TP-xxR

1. Propojte fridici regulator s podrizenymi regulatory

Zaporna svorka fidiciho regulatoru (retransmit vystup, svorka 4 regulatoru Ht40B) na analogovy vstup (svorka

4 regulatoru Ht40B).

Kladna svorka tidiciho regulatoru (retransmit vystup, svorka 6 regulatoru Ht40B) na analogovy vstup (svorka

6 regulatoru Ht40B).

2, Nastavte fidici regulator ... Ht40B
V konfiguracni urovni, menu rtMt, nastavte retransmit vystup:

Bout = StPt ... vysilani zadané hodnoty,

e ProC ... nastavte vystupni signal (napf. 0 az 20mA),

e rtrL ... nastavte spodni rozsah vysilané zddané hodnoty (napi. 0 = 0°C),

e rtrL ... nastavte horni rozsah vysilané zddané hodnoty (napi. 800 = 800°C).
3. Nastavte podrizené regulatory

Nastaveni je stejné, jako pfi fizeni pomoci PLC. Popis naleznete na pfedchazejici strave.

Priklad konfigurace Fidiciho regulatoru:

Ht40B -TE-xxR-000 ... regulator osazeny retransmit vystupem

Priklad konfigurace podrizeného regulatoru:

Ht40B-TP-xxR-000 ... regulator osazeny procesovym vstupem
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12. Regulace pomeéru ... analogova vazba

Regulator Ht40B muze byt pouzit v regulovanych soustavach ur€enych k miseni 2 a vice latek.

Miseni 2 latek

Miseni 1ze provadét pomoci jednoho regulatoru.

e  Vstup 1 méfi mnozstvi regulované slozky, vstup 2 mnozstvi neregulované slozky.

e Zadana hodnota regulované slozky (slozka 1), je vypogitana jako pomér (ptip. pomér + diference) neregulované slozky
(slozka 2).

Ht40B-PP-xxR

vystup 1 mixazni tank

snimaé

slozka 1
regulovana

slozka 2
neregulovana

Nastaveni

1. Zapojte regulator do soustavy

e Navstup 1 zapojte snimac regulované slozky.
e Na vstup 2 zapojte snimac neregulované slozky.
Oba vstupy jsou pasivni.

2. Nastavte vstupy regulatoru
Na snimacich musi byt uveden vystupni signal a rozsah, ktery je timto signalem prezentovan (napf. oba snimace
budou mit vystupni signal 4 az 20mA a rozsah 0 az 50 kg/sec).
Na regulatorech budete chtit zobrazovat mnozstvi na 1 desetinné misto.

V konfiguraéni uirovni, menu InP1, nastavte prvni analogovy vstup:

e SEnl ... nastavte typ vstupu (4 az 20mA),

e dEC1 ... nastavte pozici desetinné tecky (0.0 ... jedno desetinné misto),
e rL 1 ... nastavte spodni rozsah signalu (0.0 ... odpovida 0 kg/sec),

e rh 1 ... nastavte horni rozsah signalu (50.0 ... odpovida 50 kg/sec).

V konfiguracni tirovni, menu InP2, nastavte druhy analogovy vstup:
e 1In2 = zsk...dalkové fizeni zadané hodnoty,

e SEn2 ... nastavte typ vstupu (4 az 20mA),
e dEC2 ... nastavte pozici desetinné tecky (0.0 ... jedno desetinné misto),
e rL 2 ... nastavte spodni rozsah signalu (0.0 ... odpovida 0 kg/sec),
e rh 2 ... nastavte horni rozsah signalu (50.0 ... odpovida 50 kg/sec).
3. Nastavte regulator pro fizeni poméru

V obsluzné urovni nastavte parametry:

e L-r =rAtI...f{izeni poméru,

e d1F ... diference vypocitané zadané hodnoty,
e raAtI ... pomér zadané hodnoty

Zadana hodnota = (p¥ijata Zadana hodnota ...vstup 2 X rAtI) + dIF

Priklad konfigurace regulatoru:

Ht40B -PP-xxR-000 ... regulator osazeny 2 procesovymi vstupy
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Miseni 3 a vice latek

e  Ridici regulatoru méfi a reguluje slozku 1 a vysild mnoZstvi této slozky podiizenym reguldtorim pomoci retransmit

vystupu.

e Podrizené regulatory piejimaji mnozstvi slozky 1 pfes druhy vstup, méfi a reguluji mnozstvi dalsich slozek. Vzdy ale
v zavislosti na slozce 1.

Nastaveni

slozka 1

Ht40B-PE-xxR 3 x Ht40B-PP-xxR

vstup 1
retransmit
méfena hodnota

wstup 2 vstup 2 wstup 2

vystup 1

wvstup 1
vstup 1
vstup 1

mixazni tank

—

snimaé

slozka
— 3
snimad slozka
4
[ 1
snimaé

smis

V nasledujicim nastaveni budou pouZity parametry:
e Snimace (vstup 1 regulator) budou mit vystupni signal 0 az 20mA a rozsah 0 az 200 kg/sec, zobrazeni na 1 desetinné

misto.

e Je pozadovan pomér slozek: 1 dil slozky 1, 2 dily slozky 2, 0.4 dily slozky 3 a 0.85 dilu slozky 4.

1. Zapojte regulatory do soustavy
Regulatory zapojte dle obrazku vyse.

2. Nastavte méfici vstup na v§ech regulatorech (vstup 1) dle pouzitych snimacu

V konfiguracni urovni, menu InP1, nastavte:

e SEnl ... nastavte typ vstupu (0 az 20mA),
e dEC1 ... nastavte pozici desetinné tecky (0.0 ... jedno desetinné misto),
e rL 1 ... nastavte spodni rozsah signalu (0.0 ... odpovida 0 kg/sec),
e rh 1 ...nastavte horni rozsah signalu (200.0 ... odpovida 200 kg/sec).
3. Nastavte retransmit vystup u fidiciho regulatoru
V konfiguracni urovni, menu rtMt, nastavte:
e Aocut = PxC ... vysilani méfené hodnoty (pfip. , Acut = stPt ... vysilani Zddané hodnoty )
e ProC ... nastavte vystupni signal (0 az 20mA),
e rtrL ... nastavte spodni rozsah vysilané zadané hodnoty (0.0 ... odpovida 0 kg/sec),
e rtrh ... nastavte horni rozsah vysilané zadané hodnoty (200.0 ... odpovida 200 kg/sec).
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3. Nastavte mérici vstupy pro prenos zadané hodnoty u podfizenych regulatora
V konfiguracni urovni, menu InP2, nastavte:
e 1In2 = rsP...dalkové fizeni Zadané hodnoty,
e SEn2 ... nastavte typ vstupu (0 az 20mA),
e dEC2 ... nastavte pozici desetinné tecky (0.0 ... jedno desetinné misto),
e rL 2 ... nastavte spodni rozsah signalu (0.0 ... odpovida 0 kg/sec),
e rh 2 ... nastavte horni rozsah signalu (200.0 ... odpovida 200 kg/sec).
4, Nastavte regulaci poméru
U fidiciho regulatoru (s retransmit vystupem) v obsluzné urovni nastavte :
e L-r =  L...zadand hodnota je nastavovana na regulatoru,
U podtizenych regulatorii (s procesovym vstupem) v obsluzné tirovni nastavte :
e L-r =raAtl...vzdalend Zddana hodnota, regulace poméru,
e di1F ... diference vypocitané zddané hodnoty (0.0 ... diference je nulova)
e ratI ... pomér zadané hodnoty (2.00 ... pomér 2 pro slozku 2, 0.40 ... pomér 0,4 pro slozku 3,
0.85 ... pomér 0,85 pro slozku 4)
ZAidana hodnota = (pFijata Zadana hodnota ...vstup 2 X rAtI) + dIF
5. Nastavte regulaéni parametry

Nastavte pozadované regulacni parametry (PID parametry, omezeni vykonu, ...)

Priklad konfigurace ridiciho regulatoru:

Ht40B -PE-xxR-000 ... regulator osazeny retransmit vystupem

Priklad konfigurace podFizenych requlatori:

Ht40B -PP-xxR-000 ... regulator osazeny 2 procesovymi vstupy
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13. Kaskadni regulace ... analogova vazba

Kaskadni regulace je vyuzivana v soustavach s velkym dopravnim zpozdénim, tj. v soustavach, kde odezva na sepnuti
akéniho ¢lenu je pfilis velka (napt. u muflovych peci, ...). Zapojenim regulatoru do kaskadni regulace docilime rozdé¢leni

dopravniho zpozdéni na dvé ¢asti a tim zlepSeni kvality regulace.
regulator
muflova pec vneéjsi smycky

Ht40B-TE-xxR

Ht40B-TP-xxR

Proudova smycka

4 az 20mA
vystup 1
regulator
vnitini smycky
Reguléator vnitini smy¢éky Regulator vnéjsi smycky
e  ME¢ri teplotu pobliz topeni. e  Méii pozadovanou teplotu.
e Regulacni vystup ovlada topeni. e Regulacni vystup neni vyuzit.
e Je spojen s regulatorem vnéjsi smycky proudovou e Je spojen s regulatorem vnitini smycky proudovou
smyckou. smyckou.
Nastaveni
1. Zapojte regulatory do soustavy

e Propojte regulatory proudovou smyckou dle obrazku.
e Retransmit vystup i analogovy vstup jsou galvanicky oddélené, nehrozi tedy vznik zemnich smycek.

2, Nastavte regulator vnitini smycky (mdze byt pouzit pouze typ Ht40B)
V konfiguracni urovni, menu InP2, nastavte:
e 1In2 = rsk...dalkové fizeni zddané hodnoty,

SEn2 ... nastavte typ vstupu (0 az 20mA),

dec2 =0 ... pozice desetinné tecky,

rL 2 =0 ... spodni rozsah signalu,

rh 2 = 100 horni rozsah signalu.

V obsluzné uirovni nastavte:

e L-r =cscd ... nastaveni kaskadni regulace,

e cdLo a cdhI ... nastavte rozsah teplot, ve kterém bude regulovat regulator vnitini smycky (pokud napf. cheete,
aby se teplota pobliz topeni pohybovala v rozsahu 0 az 500°C, nastavte cdLe = 0 a cdh1 = 500).

3. Nastavte regulator vnéjsi smycky
V konfiguracni urovni, menu rtMt, nastavte:
® Rout = Pent ... vysilani vykonu,
® ProC ... nastavte vystupni signal (0 az 20mA),
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Optimalizace requlaénich parametru

Nejdrive musi byt nastaven regulator vnitini smy€ky. Po nastaveni tohoto regulatoru lze spustil optimalizaci vnéjsi

smycKky.

Optimalizace parametrii regulatoru vnitini smycky

Uctelem optimalizace je naladit PID parametry regulatoru vniténi smy&ky na teplotu, ktera se blizi maximélni
zadané hodnoté regulatoru vnitini smycky, tj. cdhI. Postup je nasledujici:

e Regulator vnitini smycky pfepnéte pro mistni nastavovani zadané hodnoty (L-r =| 1)

e Na regulatoru nastavte zadanou hodnotu blizkou hodnot¢ cdhz.

e Spust'te automatické nastaveni regulacnich parametri (aut =| ht).

e Po ukonceni automatického nastaveni regulacnich parametrd pfepnéte regulator na dalkové ovladani zddané

hodnoty (z-zr = cscd).

Druhou moznosti je nastavit regulator vnitini smycky jako proporcionalni. Postup je nasledujici:
e Nastavte parametr Pblx = cca 1/5 ¢dhI — cdLo (napf. cdhI = 500, cdlo =0 => Pblx = 100).
e Vypnéte integraéni a derivacni konstantu (Itlx = oFF, dE1x = oFF).

Optimalizace parametrui regulatoru vnéjsi smycky

Uctelem optimalizace je naladit PID parametry regulétoru vn&jsi smy¢&ky na pracovni teplotu. Postup je
nasledujici:

e Naregulatoru vnéjsi smycky nastavte Zzadanou hodnotu v pracovnim rozsahu.

e Spust'te automatické nastaveni regulac¢nich parametrii

e Po ukonceni automatického nastaveni je optimalizace nastaveni celé soustavy dokoncena.

Priklad konfigurace regulatoru vnéjsSi smycky:

Ht40B -TE-xxR-000 ... regulator osazeny retransmit vystupem

Priklad konfigurace regulatoru vnitini smycky:
Ht40B-TP—xxR-000 ... regulator osazeny procesovym vstupem
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14. Dalkové fFizeni Zzadané hodnoty ... digitalni vazba

Pomoci dalkového fizeni Zzadané hodnoty lze regulovat slozitéjsi zafizeni, napf. tunelové pece, ... .
Prikladem vyuziti dalkového fizeni zadané hodnoty jsou systémy ,,MASTER — SLAVE®, kde fidici regulator (MASTER)

vysila zadanou hodnotu podtizenym regulatorim (SLAVE). Podtizené regulatory mohou tuto hodnotu upravit (posunout o

nastavenou diferenci, parametr d1F ). Kazdy regulator reguluje samostatné své pasmo.
Jako ftidici systém (MASTER) mtize byt pouzit i programovatelny automat.

Jednoduchy systém ,,MASTER - SLAVE*

Jednoduchy systém ,,MASTER— SLAVE® umoziuje vicezonovou regulaci zafizeni, kdy fidici regulator ,, MASTER® vysila
zédanou hodnotu podfizenym regulatord ,,SLAVE*

fidici regulator "MASTER" podfizené regulatory “SLAVE"
Htlnd-SxAx-xxxxx . Ht40B-TA-xxR

Nastaveni

1.

Zapoijte regulatory do soustavy

e Propojte komunikacni linku dle obrazku (u regulatoru HtInd mize byt pouzita 1. nebo 2. komunikac¢ni linka).

e Komunikac¢ni linky jsou galvanicky oddélené, nehrozi tedy vznik zemnich smycek.

Nastavte fidici regulator ,MASTER"

Pokud je pouzit regulator HtIndustry, v konfiguraéni virovni, menu coMMx , nastavte:
® CoMMx = SEnL ... vysilani Zadané hodnoty.

Pokud je pouzit regulator Ht40B, v konfiguracni iirovni, menu coMM, nastavte:
e CoMM = SGnL ... vysilani zadané hodnoty,

Nastavte podfizené regulatory ,,SLAVE“

e V konfiguraéni urovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = Mod, nastaveni parametru Addr muze byt
ponechano nezménéné.

eV obsluzné Grovni nastavte parametr L-r = M-S.

e Reakci na poruchu pfijmu zadané hodnoty miizete nastavit v konfiguracni urovni, menu SYs , parametry rtI
a rErr.

e Poruchu pfijmu zadané hodnoty mtizete indikovat druhym vystupem, nastavenim ot2 = | zse. Pokud

regulator nepfijme zadanou hodnotu z komunikacni linky, bude druhy vystup sepnut.

Priklad konfigurace regulatoru:

HtInd -STAx-xxxxx-000 ... regulator ,, MASTER"
Ht40B -TA-xxR-000 ... regulator ,,SLAVE®
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RozSireny systém ,Master — Slave

V rozsiteném systému ,,MASTER — SLAVE* fidici regulator ,, MASTER® (HtIndustry) vysild Zddanou hodnotu podiizenym

regulatorim ,,SLAVE® pomoci komunikac¢ni linky Comm?2. Z podtizenych regulatorti navic vyc¢itd aktualni métené hodnoty.
Pres komunikacni linku Comm1 je regulator ,, MASTER" propojen s pocitacem, na kterém lze monitorovat Zadanou hodnotu
vysilanou regulatorem ,, MASTER* a méfené hodnoty vSech regulatort , MASTER®, ,SLAVE1", ,SLAVE2“, ... . Podfizené
regulatory ,,SLAVE® jsou typu Ht40B a mize jich byt pfipojeno na fidici regulator HtIndustry maximalné 10.

Fidici regulator "MASTER" podfizené regulatory “SLAVE"

Htind-SxAA-xx0Xx . Ht40B-TA-xxR

Nastaveni

1. Zapojte regulatory do soustavy

e Komunikacni linkou propojte regulator HtIndustry s Ht40B i s pocitacem, viz. obrazek.
e Komunikac¢ni linky jsou galvanicky oddélené, nehrozi tedy vznik zemnich smycek.

2. Nastavte fidici regulator ,,MASTER"

e Komunikaéni linka comM2 =se1 ... pro 1 regulator ,,SLAVE®, se2 ... pro 2 regulatory ,,SLAVE®, ... .
e Komunikacni linka comm1 je urcena pro komunikaci s pocitacem.

3. Nastavte podrizené regulatory ,,SLAVE“

e V konfiguraéni irovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = Mod, adresuu Addr = 1 pro prvni regulator
»SLAVE®, addr = 2 pro druhy regulator ,,SLAVE®, ... .

eV obsluzné urovni nastavte parametr L-r =| M-S.

e Reakci na poruchu pfijmu zadané hodnoty mtizete nastavit v konfigura¢ni trovni, menu s¥s , parametry rtI
a rErr.

e Poruchu pfijmu zadané hodnoty mtizete indikovat druhym vystupem, nastavenim ot2 = | zse. Pokud

regulator nepfijme Zadanou hodnotu z komunika¢ni linky, bude druhy vystup sepnut.

Priklad konfigurace requlatori:

HtInd -STAA-xxxxx-000 ... regulator , MASTER*
Ht40B -TA-xxR-000 ... regulator ,,SLAVE*
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15. Kaskadni regulace ... digitalni vazba

Kaskadni regulace je vyuzivana v soustavach s velkym dopravnim zpozdénim, tj. v soustavach, kde odezva na sepnuti
akéniho ¢lenu je pfilis velka (napt. u muflovych peci, ...). Zapojenim regulatoru do kaskadni regulace docilime rozdé¢leni
dopravniho zpozdéni na dvé ¢asti a tim zlepSeni kvality regulace.

regulator
vnéjsi smycky
muflova pec
Htind-STAX-xxxxR

it ity

vstup 1

Ht40B-TA-xxR

komunikaéni linka
EIA 485

vystup 1

regulator
vnitini smycky

Regulator vnitini smycky Regulator vnéjsi smycky

e  MEéii teplotu pobliz topeni. e  Méii pozadovanou teplotu.

e Regulacni vystup ovlada topeni. e Regulacni vystup neni vyuzit.

e Je spojen s regulatorem vngjsi smycky e Je spojen s regulatorem vnitini smycky komunikaéni
komunikacni linkou EIA485 (jsou propojeny linkou EIA485 (jsou propojeny svorky T+/R+ a
svorky T+/R+ a svorky T-/R-). svorky T-/R-).

Nastaveni

1. Zapojte regulatory do soustavy

e propojte regulatory komunikaéni linkou dle obrazku,
e komunikacni linka je galvanicky oddélena od zemé pfistroje, nehrozi tedy vznik zemnich smycek.

2, Nastavte regulator vnitini smycky (maze byt pouzit pouze typ Ht40B)

oV konfiguracni urovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = = Mod, nastaveni parametru Addr muze byt
ponechano nezménéné.

eV obsluiné urovni nastavte parametr L-r = cscd.

eV obsluiné urovni nastavte pomoci parametrll cdLo a cdhI rozsah teplot, ve kterém bude regulovat regulator
vnitini smycky (pokud napf. chcete, aby se teplota pobliz topeni pohybovala v rozsahu 0 az 500°C, nastavte
cdLo = 0 a cdh1 = 500).

e Poruchu propojeni regulatort mtizete indikovat druhym vystupem, nastavenim ot2 = zse. Pokud regulator
nepiijme pozadované informace z komunikaéni linky, bude druhy vystup sepnut.

3. Nastavte regulator vnéjsi smycky

Pokud je pouzit regulator HtIndustry:
e V konfiguracni urovni, menu CoMMx , nastavte parametr CoMMx = SGnL.

Pokud je pouzit regulator Ht40x:
e 'V konfigura¢ni urovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = SGnL.
e U regulatoru Ht40B musi byt v obsluzné Grovni nastaven parametr L-xr = L.

Optimalizace parametrii je obdobna4, jako u regulatoru s analogovou vazbou. Popis najdete na stran¢ 25.
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16. Digitalni vstupy

Digitalni vstupy mohou byt vyuzity pro:
e vypnuti regula¢niho vystupu,
e uzamknuti klavesnice,

7~

e prepnuti na zaloZni Zadané hodnoty dsp1 a dsp2.

Zapojeni digitalnich vstupt

1. digitalni
I vstup
Logické urovné:
® C s y
152230 Vss 2. digitélni e 0-5Vss... logicka troven ,,0%,
. ' vstup 1. digitélni vstup e 15-30 Vss ... logicka uroveti ,,1¢.

-0 @
| (2. digitalni vstup Vstupy jsou galvanicky oddélené od

zem¢ pristroje.
ﬁ spole¢na svorka

LN BN Eo W RO, (NN (VSN § o) b

'0|ojolololololo

Nastaveni digitalnich vstupu

Nastaveni proved'te v konfiguracni virovni, menu din . Parametrem dInl a dIn2 nastavite funkci digitalniho vstupu a
parametrem dsG1 a dsG2 aktivni uroven vstupniho signalu:

e pokudjedsex = I, je vystup aktivni pii vysoké trovni vstupniho signalu,

e pokudjedsGx = Lo, je vystup aktivni pfi nizké Grovni vstupniho signalu.

Vypnuti regulaéniho vystupu
Nastavte parametrem dInl = otoF pro prvni vstup nebo parametrem dIn2 = otoF pro druhy vstup.
Oba vstupy jsou rovnocenné. Regulacni vystup bude vypnuty, pokud je aktivni alesponi jeden vstup.

Uzamknuti klavesnice

Nastavte parametrem dInl = LoC pro prvni vstup nebo parametrem din2 = LoC pro druhy vstup.
Oba vstupy jsou rovnocenné. Klavesnice bude zamknuta, pokud je aktivni alespon jeden vstup.
Vstup do vyssich irovni menu neni timto zdmkem ovlivnén. Tato menu jsou obvykle zabezpecena heslem.

Prepnuti na zalozni zadanou hodnotu

Nastavte parametrem dInl = dsSP1 pro prvni vstup a parametrem dIn2 = dse2 pro druhy vstup.
Vstup dInl piepina na zadanou hodnotu dsp1, vstup din2 na hodnotu dsp2.

Z4dané hodnoty dsp1 a dsp2 najdete v obsluiné nebo uivatelské iirovni.

Pokud jsou sepnuty ob¢ zalozni zadané hodnoty, je nastavena zZadana hodnoty dsp1 (ma vyssi prioritu).
Regulace na zadanou hodnotu dsp1 (dsp2) je na displeji indikovana poblikdvajicim napisem dsp1 (dsp2).
Pfi regulaci na zddanou hodnotu dsp1 (dsp2) je zak4zan autotunning.

Pti regulaci na Zadanou hodnotu dsp1 (dse2) je zakazana rampova funkce.
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