1 Funkce tladitek

Nastaveni parametrii méfeni se uskuteéfiuje pomoci klavesnice v pruceli pfistroje. Celé

programovani je provazeno pfehlednymi nabidkami v podob& navésti displeje. Klavesnici

tvoii pét tladitek, z nichZ néktera maji alternativni funkci.

Tlatitko pod Stitkem
v pravém hornim rohu.

Piepinani rezimi p¥istroje.

V rezimu programovani: Pfirtistek nastavované hodnoty.

V reZimu programovani: Umisténi desetinné tetky, odmér vstupu.
V pracovnim reZimu: Reset pFistroje.

V reZzimu programovani: Posun pozice displeje.
V pracovnim reZimu: Test displeje.

V reZimu programovan{: Potvrzeni nastavené hodnoty.
V pracovnim reZimu: ProhliZenf parametrii.

r_ ww

2 Navésti programovaciho rezimu

"_PG_"
" End_n
" HES_n

" ok _"
"bd_x"
"A_Xx"
"c_xx"

||_F1 _H, H—Fz—"

"_s1 _" , "_Sz_"

"_H 1 _H’ "—H 2_"

"_tr—ﬂ

ll_U 1 _" , "—U 2_"

Zagatek programovaciho rezimu.
Konec programovaciho reZimu.

VyZzadani vstupniho hesla nebo vyzva k naprogramovani
vstupniho hesla.

Potvrzeni spravnosti vstupniho hesla.
Kéd pienosové rychlosti.

Adresa pfistroje pro sitovy provoz.
Kéd typu ptipojeného &idla.

Rozsah méfeni fyzikalni veli¢iny. Jeho piekrodeni je
signalizovano blikanim displeje.

Nezavislé spinaci meze. Podkroéeni nebo prekroceni spinacich
mezi je je indikovano &ervenymi LED diodami v prtceli
pfistroje. Podle provedeni pfistroje dochazi zéroveii k sepnuti
nebo rozepnuti relé nebo tranzistor ve vystupni ¢4sti pfistroje.

Hystereze spinacich bodd.
Trend méfené fyzikalni veli¢éiny. Zlutymi LED diodami v
pruceli pfistroje je indikovéano pfekroceni pfedvoleného naristu
¢i poklesu fyzikalni veli¢iny za jednu sekundu.
Odpor vnitinich vodi¢i ¢idla.
Podle typu pfipojeného ¢idla:
1. Soucet odpori pfipojovacich vodici.
2. Rozdil odport ptipojovacich vodicu.
Hodnoty vstupniho napéti uZivatelsky definovanych ¢idel.
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"_FO_" Pogatek méfené fyzikalni veli¢iny uZivatelsky definovaného

nelinedrniho ¢idla odpovidajici vstupni hodnoté "u_01".

" _dF_" Diference bodi fyzikalni veli¢iny na pfevodni charakteristice.
"u_xx" Vstupni hodnoty pfevodni charakteristiky odpovidajici
jednotlivym bodim fyzikélni veli€iny. Pfistup ke kterémukoliv
odu pfevodni charakteristiky je moZny nastavenim XX na
poZadovanou hodnotu.
"n_xx" Pocet skutedné zadanych bodd pfevodni charakteristiky Cidla.

Maximalni pocet je 35.

3 Piechod do programoevaciho rezimu

Do programovaciho rezimu se pfistroj pfepina stisknutim tladitka F, ¢emuZ nasleduje
zobrazeni navesti "_PG_". Konec programovani oznamuje navésti "End_". Po ukonceni
programovani ptechazi pfistroj do pracovniho reZimu stisknutim tlalitka F, nebo opakuje

cely cyklus programovani stisknutim tla¢itka ENTER.

F
4 Heslo _PG_
i ENTER
Proti neodbornému zisahu do parametrt
méfeni je programovaci reZim zaji$tén vstupnim HES_
e , a . $patné [ ENTER
¢iselnym heslem. Z vyrobniho zavodu je toto heslo heslo v
ptednastaveno na hodnotu "0.000". Pfistroj vyzve _ok_
uZivatele ke kontrole hesla zobrazenim navésti l ENTER
"HES_". VloZeni $patného hesla ma za nasledek HES_
ukon¢eni programovaciho reZimu. Spravné heslo ] ; ENTER
...y ___
je potvrzeno kritkodobym zobrazenim navésti " bd x |
"_ok_". Nasleduje opét navesti "HES_", po jehoz o T ENTER
potvrzeni mé uZivatel moZnost provést zménu C A’"x; o
vstupniho hesla. S T‘ - ENTER
S Prenosova rychlost C_XX
l ENTER
Nastavuje se pouze v piipadé, Ze pfistroj je
Nastaveni
vybaven rozhranim RS-232 nebo RS-485. Navésti paraéryet’rﬁ
méfeni
"bd_x" vyzve k zadani pfenosové rychlosti ihned ’l ENTER
po nastaveni vstupniho hesla. End
- F




"bd_0" 300 baud

"bd_1" 1200 baud
"bd_2" 2400 baud
"bd_3" 4800 baud
"bd_4" 9600 baud

6 Adresa pristroje

Nastavuje se pouze v pfipad€, Ze pfistroj je vybaven rozhranim RS-485 pro sitovy
provoz. Naveésti "A_xx" vyzve k zadéni adresy pfistroje po nastaveni pfenosové rychlosti.

Maximalni povolena adresa je "A_32".
7 _Kéd ¢&idla

MoZnost volby typu pfipojeného Cidla oznamuje navé§ti "c_xx". Soucasti tohoto
navesti je nastavitelny dvouciferny kod typu &idla. Prvni &islo tohoto kédu predstavuje fadky

a druhé ¢&islo sloupce v tabulce kodu ¢idel.

Ty 2. ¢islo
tidlo 0 1 2 3 4 s | s | 7 8 9
Napélové Nap&lové|Nop&iové|Proudové Unifikovany signdl Teplota
lo proudové] 0 | signdly | signdly | signély vorkowni
signély 0-1000mV|0-9999mV|0-20 mA (el
Ptirozeny signdl
* *
! k 8 8 ) 8 ) 8
— 8 |8 2 g
< =3
- g | g g g
© o ©
% |2 § | 55|58 58
w0 — — — — —
fc_’ £ 3, a, 3,
b= = o4 L' £
2|s 3 £ £ £ £
— «C <
PFir. sig| : € €
8 4 bez - 8 g
o I
] o 1 1
* Prirozeny signdl e hd
Pt 100 5 Ovou-*| Tm- *| Cty-*
vodit vodit vodit
| d Vn&jl kompenzace
g -Z 6 Vnitn{ ,ﬁ 4 " "
olgo kompenzoce)
o P 20t | soc | 7ot
° 'g * L] *
slg2 Dvou- | TH- | Ctyr-
3|82 7 vodie | vodit | wodit
E(S
[
-
=
3 8
=
'g 2 >
D|les . .
@ & 9 | Linedrnf Nelinedrn(
g ]

+ Indikace pterusen! Eidia

Nikdy nezadavejte nedefinované kody Cidel!
Nezapomeiite, Ze zvolenému typu &idla musi odpovidat pozice propojek v propojovacim poli!
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8 ProhliZzeni parametri

Naprogramované parametry je mozno si prohlédnout i béhem pracovniho reZimu. Po
stisku tlagitka ENTER dojde k jejich postupnému zobrazeni s navratem do pracovniho

rezimu.

9 Nastaveni parametria méreni

Parametry méfeni se nastavuji pomoci tlacitek bud’ ru¢n&, nebo je lze v né&kterych

piipadech sejmout odmérem p¥imo ze vstupu pfistroje.

¥  Ruéni nastaveni tlacitky O ©) s
O Nastaveni odmérem

9.1 Napétovy a proudovy signdl

Kody 00 az 02, 05 az 07
Parametr Pozndmka Displej Kladvesnice
Spodni mez Zadava se v mV pro F1_ W,
fyzikalni veli¢iny. | kédy 00 a 01, vmA —
pro kéd 02 a ve i ENTER
fyzikalni veli€iné
Horni mez fyzikalni | pro kody 05 az 07. F2 N2
veli¢iny. —
l ENTER
Spinaci bod 1. S1 W
ENTER
Spinaci bod 2. _S2_ W,
l ENTER
Hystereze spinaciho : H1 W
bodu 1. ——
! ENTER
Pokracovani




Parametr Pozndmka Displej Klavesnice
H h :
ystereze spinaciho
bodu 2. _H2_ %
l ENTER
Trend méfené
fyzikalni veliCiny. br_ %
9.2 Méieni teploty termo¢lanky
Kody 11 az 17, 21 az 27, 31 az 37, 41, 45 az 47
Parametr Pozndmka Displej Klavesnice
Spodni mez F1 W
fyzikalni veli¢iny. Zadava se ve °C. - -
Pro unifikované l ENTER
signaly rozsah
Horni mez fyzikalni | mé&feni pfevodniku. F2 W
veliciny. - =
l ENTER
Spinaci bod 1. S1 5
l ENTER
Spinaci bod 2. S2 V5
l ENTER
Hystereze spinaciho H1 V2
bodu 1. -
ENTER
v
Hystereze spinaciho
bodu 2. -H2_ v
ENTER
\
Trend méfené tr %

fyzikalni veli€iny.




9.3 Méfeni teploty odporovym teplomérem Pt 100

9.3.1 Prirozené signily

9.3.1.1 Dvouvodi¢ové pFripojeni

Kaéd 52

Parametr Poznamka Displej Kldavesnice
Odpor vnitinich Hodnota v Q na r W,
vodica teploméru. teploméru. -

i ENTER

Sguéc?t odp'oru Zad’av’a sF \4 Q,' Pri K W, O
pfipojovacich zadavani odmérem - =
vodi&i. je tieba zkratovat l ENTER

piipojovaci vodice
na stran¢ teploméru.

Pokracovani spolecnou édsti

9.3.1.2 Trivodi¢ové pripojeni

Kéd 53
Parametr Poznamka Displej Kldvesnice
Odpor vnitinich
vodi€l - pouze u Hodnota v Q2 na W,
S y r
dvouvodi¢ového teploméru. -
teploméru. l ENTER
Zadava se v Q. Pii
Pnpadony rozdil gadflvanl odmérem K W, O
odport je tieba zkratovat - —
pripojovacich piipojovaci vodice i ENTER

vodi¢a od svorek 4
a2.

od svorek 4 a2 na
stran¢ teploméru.

Pokracovadni spolecnou Cdsti




9.3.1.3 Ctyivodigové pFipojeni

Kaéd 54

Parametr Pozndmka Displej Kldvesnice
Korekce pro
pfipadné odstranéni W
nepiesnosti Hodnota v Q. I
teploméru. l ENTER
Ptipadny rozdil w
odporia Zadava se v Q. K_
pfipojovacich l ENTER

vodi¢h od svorek 4
al.

Pokracdovani spoleénou cdsti

9.3.2 Unifikované signaly
Kédy 55 a% 57 + Spolednd &ist pro kédy 52 a 54

Parametr Pozndamka Displej Kldvesnice
v
Spodni mez _F1_ W
fyzikalni veli¢iny. Zadava se ve °C.
Pro unifikované ENTER
signély rozsah Y
Horni mez fyzikalni | méfeni pfevodniku.. _F2_ 4
veli¢iny.
ENTER
4
Spinaci bod 1. _S1_ %
l ENTER
Spinaci bod 2. _S2_ \Z
l ENTER
Hystereze spinaciho _H1 Y
bodu 1.
ENTER
v
Hystereze spinaciho _H2_ %
bodu 2.
ENTER
4
Trend méfené _tr W

fyzikalni veli¢iny.




9.4 Termodlanky s uZivatelsky definovanou pievodni charakteristikou.

Kédy 61 a% 67

Parametr Pozndmka Displej Klgvesnice
Hodnota
maximalniho Zadava se vmV. _u2_ \
vstupniho napéti. ENTER
F2-- |- - |
Pocatek méfené Un2Ung |, _FO_ Vg
fyzikalni veli¢iny. dF =0 1 ENTER
oF| N v
Diference bodti Ll i _dF_ %
fyzikalni veli¢iny. a7 l ENTER
F°u01 u012 u(|)3 ll.ln
uo4 u_o01 % O
Vstupni hodnoty Zadava se vmV. | ENTER
pfevodni Nastavenim XX je ;
charakteristiky. mozny pfechod na :
kterykoliv bod )
pievodni v
charakteristiky. u_35 % O
l ENTER
Pocet zadanych
bodi pfevodni
charakteristiky. XX v
l ENTER
_F1_ %
Rozsah méfeni ve Pro unifikované l ENTER
fyzikalni veli¢iné. signaly rozsah
méfeni ptevodniku. F2 W,
l ENTER
Spinaci bod 1. S1 W
l ENTER
Spinaci bod 2. S2 V4
v ENTER
Pokracovani




Parametr Poznamka Displej Kladvesnice

Hystereze spinaciho
bodu 1. Hi_ 1\

i ENTER
Hystereze spinaciho
bodu 2. _H2_ ¥

l ENTER
Trend méfené
fyzikalni velitiny. tr_ ¥

9.5 Odporova ¢idla s uZivatelsky definovanou pievodni charakteristikou

Kédy 72 az 77
Parametr Pozndmka Displej Klgvesnice
Pocatek métené | | _____
fyzikélni veliiny. |fF2-:f------- : "Fp - v
2 | i ENTER
dF ! I
Diference boda Foo 0 (Un=ta dF
fyzikalni veli¢iny. | FTL/ | %= - - v
|/ | l ENTER
FoL._! '
u02 u04 u
u01 u03 u_01 w
l ENTER
Vstupni hodnoty Zadava se v Q. L
pfevodni Nastavenim XX je |
charakteristiky. moZny pfechod na !
kterykoliv bod ‘
v , . J
pievodni
charakteristiky. u_35 5
i ENTER
Pocet zadanych
bodi pfevodni n_xx %
harakteristiky.
char » eristiky l ENTER
Pokracovani podle kédi




9.5.1 Prirozené signaly
9.5.1.1 Dvouvodidové pFipojeni

Pokracéovani kodu 72

Parametr Poznamka Displej Klavesnice
Odpor vnitinich Zadava se v Q. W

ewo r
vodici ¢idla. —

l ENTER
Zadava se v Q. PFi

Soucet odport zadavani odmérem K V3 O
piipojovacich je tteba zkratovat -
vodi¢u. pfipojovaci vodice l ENTER

na strané ¢idla.

Pokracovani spolecnou cdsti

9.5.1.2 Ttivoditové pFipojeni

Pokracéovani kodu 73

Parametr Pozndmka Displej Klavesnice
Odpor vnitinich v
vodicl - pouze u Zadava se v Q. r W,
dvouvodi¢ového -
gidla. l ENTER

Zadava se v Q. PHi

Ptipadny rozdil zadavani odmérem
odport je tfeba zkratovat K Y O
pfipojovacich piipojovaci vodice l ENTER
vodi¢t od svorek 4 | od svorek 4 a2 na
a2, stran& &idla. Pokracovani spoleénou édsti

9.5.1.3 Ctyivoditové pFipojeni

Pokracovani kodu 74

Parametr Poznamka Displej Klavesnice
Korekce pro v
pfipadné odstranéni | Hodnota v Q. r V4
nepiesnosti ¢idla. —

l ENTER

Pfipadny rozdil Zadava se v Q. K W
odport i
pfipojovacich l ENTER

vodiéa od svorek 4
al.

Pokracovani spoleénou Easti
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9.5.2 Unifikované signaly

r wvr

Pokracovdni kodii 75 aZ 77 + Spoleénd Cdst pro kody 72 aZ 74

Parametr Poznamka Displej Klavesnice
_F1_ %
Rozsah méfeni ve Pro unifikované
fyzikalni veli¢ing. signaly rozsah ENTER
meéfeni pfevodniku. v
_F2_ %
ENTER
v
Spinaci bod 1. 81_ %
l ENTER
Spinaci bod 2. 82 %
ENTER
4
Hystereze spinaciho _H1_ W%
bodu 1.
ENTER
v
Hystereze spinaciho _H2_ W
bodu 2.
i ENTER
Trend méfené _tr_ W
fyzikalni veli¢iny.
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9.6 Uzivatelsky definovana didla s linedrni pFevodni charakteristikou

Kod 90
Parametr Poznamka Displej Klavesnice
_u1_ Y
Hodnoty vstupniho | Zadava se vmV. ENTER
napeti.
U2 2
ENTER
4
Odpovidajici _Fi_ %
hodnoty fyzikalni ENTER
velidiny. \ 4
_F2_ g
l ENTER
Spinaci bod 1. s1_ W,
l ENTER
Spinaci bod 2. 82 W,
ENTER
\ 4
Hystereze spinaciho
bodu 1. H1_ %
ENTER
4
Hystereze spinaciho
bodu 2. H2_ v
i ENTER
Trend métené tr W

fyzikalni veli¢iny.
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9.7 Uzivatelsky definovang ¢idla s nelinearni

Fevodni charakteristikou

Kod 91
Parametr Pozndmka Displej Klavesnice
Hodnota
maximalniho Zadava se vmV. _uz_ %
vstupniho napéti. l ENTER
Pogatek méfené _Fo Y
v
Diference bodi _dF_ 1V
fyzikalni veli¢iny. ENTER
v
u_01 % O
Vstupni hodnoty Zadava se vmV. 3 ENTER
pievodni Nastavenim XX je |
charakteristiky. mozZny pfechod na :
kterykoliv bod 1
pievodni 4
charakteristiky. u 35 V2 O
i ENTER
Pocet zadanych
bodi pfevodni n xx W
charakteristiky. -
ENTER
_F1_ %
Rozsah méfeni ve ENTER
fyzikalni veli€ing.
_F2_ V4
ENTER
\ 4
Spinaci bod 1. S1 %
l ENTER
Spinaci bod 2. S2 V2
v ENTER
Pokracovani
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Parametr Poznamka Displej Klavesnice

v
Hystereze spinaciho H1 %
bodu 1. ——

l ENTER
Hystereze spinaciho H2 V4
bodu 2. —p

l ENTER
Trend métené tr W%
fyzikalni veliginy. —

10 Rizeni spinacich mezi vnéj§im signilem

Spinaci mez "_S1_" nebo "_82_ " lze naprogramovanim na hodnotu -9999 fidit
vn€jSim signalem 0 aZ 20 mA. Rozsah fizeni odpovidd rozsahu méfeni fyzikalni veliéiny

"_F1_"a"_F2_". Rizeni mezi vn&j$im signalem nelze pouzit u kodi 52 az 54 a 72 az 74.

11 Poznamky k pFipojeni a programovini nékterych typi ¢idel

Kédy 00 az 02
Podle hodnoty horni meze fyzikalni veli¢iny "_F2_" je urlen rozsah méfeni A/D

pfevodniku a tim i zédkladni chyba méfeni.

Koédy 05 az 07
Napé&tovy nebo proudovy unifikovany signal je linearné pfepoéitan na fyzikalni

veli€inu v rozsahu hodnot "_F1_"a"_F2_".

Kéd 09
Nastavenim kddu ¢idla na 09 je moZné méfit teplotu svorkovnice. Tento koéd slouZzi

pfedevsim pro nastaveni pfistroje ve vyrobnim zavods.

Kédy 61 az 67
Hodnota maximalniho vstupniho napéti "_U2_" slouZi k nastaveni zesileni pfi zaddvani
vstupnich hodnot pfevodni charakteristiky odmérem. Vstupni hodnoty pfevodni

charakteristiky se i pro unifikované signaly zadavaji v mV jako signal pfirozeny.
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Koédy 72 az 77
Vstupni hodnoty pfevodni charakteristiky se zad4dvaji i u unifikovanych signali v Q
jako signal pfirozeny.

Koédy 90 a 91

Hodnoty vstupniho napéti "_U1_" a "_U2_" u kédu 90 a hodnota maximalniho
vstupniho napéti "_U2 " a vstupni hodnoty pfevodni charakteristiky u_xx u kédu 91 se
zadavaji v mV. Pro proudovy signal nebo pro signal z odporového vysilage je nejvhodngjsi
zméfit poZadované napéti v mV naprogramovanim kédu ¢idla na 00, pfi¢emz propojky na
propojovacim poli zustdvaji v poloze odpovidajici skute€nému &idlu. Pfivedenim
minimélniho a maximalniho signalu 1ze ode&ist poZadovana napéti. Stejnym zptsobem lze u
nelinedrni pfevodni charakteristiky ziskat jednotlivé body pfevodni charakteristiky, piipadné

je moZno tyto dopogitat. U odporového vysilade je nutno uvaZovat i odpory piivodniho

vedeni!
Hodnota maximélniho vstupniho napéti "_U2_" u kédu 91 slouZi k nastaveni zesileni

pfi zadavani vstupnich hodnot pfevodni charakteristiky odmé&rem.
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