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1 Pouziti komunikacni linky

vvvvvv

(MASTER - SLAVE, kaskadni regulace), ... .

1.1 Propojeni regulatoru s pocéitacem

Pomoci pocitace je mozné sledovat stav technologickych procesi, konfigurovat piistroje, ... . Na jedné komunikacni lince
(EIA485) miize byt ptipojeno vice piistroju, vSechny ale musi komunikovat pomoci stejného protokolu (MODBUS RTU
pro ptistroje INDUSTRY, CERAMIC, Ht40, ...).

Regulator na 1. pozici, prvni komunika¢ni linka.
Nastavte: CoOMM1 = Mod,
Addrl = 1

Komunikaéni linka
EIA 485.

Regulator na 2. pozici, prvni komunikaéni linka.
Nastavte: COMM1 = Mod,
Addrl = 2.

Regulator na 3. pozici, prvni komunika¢ni linka. T+R+

Nastavte: COMM = Mod,

Addr = 3. T-/R-

1.2 Jednoduchy systém ,,MASTES - SLAVE“

Kazdy regulator reguluje samostatnou sekci. Ridici regulator ,,MASTER* vysila podiizenym regulatoram ,,SLAVE*
zadanou hodnotu. Podiizené regulatory pfevezmou tuto zadanou hodnotu, mohou ji upravit o diferenci (parametr diF ).

vicepasmova pec

Master
fidici regulator




Nastaveni ridiciho requlatoru — MASTER (requlator INDUSTRY)

V konfiguracni urovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = SGnL.

Nastaveni podrizeného requlatoru - SLAVE (requlator Ht40B)

V konfiguracni tirovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = = Mod, nastaveni parametru Addr miZe byt ponechano

nezménéné.

V obsluzné urovni nastavte parametr L-r = M-S.

Reakci na poruchu piijmu zadané hodnoty mizete nastavit v konfiguracni iirovni, menu SYS , parametry rtl  a rErr.
Poruchu ptijmu zadané hodnoty mizete indikovat druhym vystupem, nastavenim ot2 = rSP. Pokud regulator

nepfijme zadanou hodnotu z komunikacni linky, bude druhy vystup sepnut.

1.3 RozSireny systém ,,MASTER - SLAVE“

V rozsiteném systému ,,MASTER — SLAVE* ridici regulator ,, MASTER" vysila zadanou hodnotu podiizenym
regulatoram ,,SLAVE® pomoci komunikaé¢ni linky Comm2. Z podfizenych regulatorti navic vyc¢ita aktualni métrené
hodnoty.

Pres komunikacni linku Comm1 je regulator ,,MASTER" napojen na pocitac, na kterém 1ze monitorovat zddanou hodnotu
vysilanou regulatorem ,, MASTER® a métené hodnoty vSech regulatort , MASTER®, ,SLAVE1*, [ SLAVE2“, ....
Podtizené regulatory ,,SLAVE® jsou typu Ht40B a mize jich byt pfipojeno na fidici regulator INDUSTRY maximalné 10.

T+R+ Komunikacni linka ETA 485.

T-/R-

Max. 10 pfistroji
»SLAVE®.

Nastaveni ridiciho requlatoru — MASTER (requlator INDUSTRY)

V konfiguracni uirovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = SG 1 (1 regulator ,,SLAVE®), SG 2 (2 regulatory
»SLAVE®), ...

Nastaveni podrizeného requlatoru — SLAVE (regulator Ht40B)

V konfiguracni tirovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = | Mod, nastaveni parametru Addr = 1 pro 1. regulator
HSLAVE®, Addr = 2 pro 2. regulator ,,SLAVE®, ... .

V obsluzné uirovni nastavte parametr L-r = M-S.
Reakci na poruchu piijmu zadané hodnoty mizete nastavit v konfiguracni itrovni, menu SYS , parametry rtl a rErr.
Poruchu pfijmu zadané hodnoty mizete indikovat druhym vystupem, nastavenim ot2 = rSP. Pokud regulator

nepiijme Zadanou hodnotu z komunikaéni linky, bude druhy vystup sepnut.



1.4 Kaskadni regulace

Kaskadni regulace je vyuzivana v soustavach s velkym dopravnim zpozdénim, tj. v soustavach, kde odezva na sepnuti
akéniho €lenu je pfilis velka (napt. u muflovych peci, ...). Zapojenim regulatorti do kaskadni regulace docilite rozdéleni
dopravniho zpozdéni na 2 ¢asti a tim zlepSeni kvality regulace.

muflova pec

regulator
vnéjsi smycky

regulator
vnitini smycky

Nastaveni requlatoru vnéjsi smycky (requlator INDUSTRY)

V konfiguracéni urovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = SGnL.
V obsluzné urovni musi byt parametr L-r =| L.

Nastaveni requlatoru vnitirni smy¢éky (requlator Ht40B)

V konfiguracni urovni, menu CoMM, nastavte parametr CoMM = = Mod, nastaveni parametru Addr mize byt ponechano
nezménéne.

V obsluzné urovni nastavte parametr L-r = CSCd.

V obsluzné nirovni nastavte pomoci parametrii CdLo a Cdhl rozsah teplot, ve kterém bude regulovat regulator vnitfni
smycky.

Poruchu propojeni regulatorti miizete indikovat druhym vystupem, nastavenim ot2 = rSP. Pokud reguldtor nepfijme
pozadované informace z komunikaéni linky, bude druhy vystup sepnut.



2 Protokol MODBUS RTU

Komunikaéni protokol MODBUS RTU je ur€en pro vytvafeni siti typu ,,Master — Slave®, kdy ,,Master je po¢ita¢ nebo jiny
fidici systém, ,,Slave* jsou vzdy regulatory. Vyznacéuje se jednoduchou, avSak spolehlivou strukturou, pro kterou jsou
charakteristické:

Definovana délka ptenasenych povelt.
Identifikace koncového zafizeni adresou.
Zpétné potvrzeni kazdého povelu.
Zabezpeceni zpravy CRC kodem.
Predavani chybovych hlaseni.

2.1 Obecna struktura protokolu

Adresa piistroje Prikaz Adresa registru a/nebo data CRC
1 bajt 1 bajt n bajtt 2 bajty
Prikazy:

Cteni — 03H nebo 04H
Zapis do jednoho registru — 06H
Zpétny dotaz — 08H

2.2 Operace ¢teni (O3H nebo 04H)

Tato operace umoziuje ¢ist az 32 registri v fadé za sebou. Pokud registr neni definovan, je vracena hodnota —32000.

Prikaz:
Adresa pfistroje 03H Adresa 1. ¢teného registru Pocet ¢tenych registrii CRC
1 bajt 1 bajt 2 bajty (1. bajt vyssi) 2 bajty (1. bajt vyssi) 2 bajty
Odpovéd’:
Adresa pfistroje 03H Pocet bajth 1. Cteny registr Posledni Cteny registr CRC
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 bajty (1. bajt vyssi) 2 bajty (1. bajt vyssi) 2 bajty

Priklad: éteni registru 100 (64H, zadana hodnota), pristroj na adrese 12 (OCH)

Prikaz: 0C 03 00 64 00 01 C4 C8
Odpoved: 0C 03 02 01 C8 95 83

2.3 Operace zapis (O6H)

Tato operace umoziuje zapsat hodnotu do jednoho registru pfistroje:

Piikaz:
Adresa piistroje 06H Adresa registru Data CRC
1 bajt 1 bajt 2 bajty (1. bajt vyssi) 2 bajty (1. bajt vyssi) 2 bajty

Odpovéd’, pokud je prikaz vykonan (je totoZna s piikazem):
Adresa piistroje 06H Adresa registru Data CRC
1 bajt 1 bajt 2 bajty (1. bajt vyisi) 2 bajty (1. bajt vyssi) 2 bajty

Priklad: zapis do registru 100 (64H, zadana hodnota), pfistroj na adr. 12 (OCH)

Prikaz: 0C 06 00 64 01 C8 C9 OE
Odpoved: 0C 06 00 64 01 C8 C9 0E



Odpovéd’, chybové hlaseni:

Adresa piistroje Prikaz + 80H Chybova hlaseni CRC
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 bajty
Chybova hlaseni:

01 — chyba zadaného ptikazu, chyba CRC.

02 — registr neexistuje nebo je uréen jen pro éteni.

03 — data jsou mimo meze.

04 — zapis do registru se nepovedl (napi. chyba hardwaru, pfili§ velké ruSeni, ...)

Priklad: chyba zadaného registru

Prikaz: 0C 01 00 64 04 20 TF DO
Odpoved: 0C 81 01 10 53

Priklad: chyba, neexistujici registr
Piikaz: 0C 06 00 69 04 20 5B D3
Odpoved: 0C 86 02 52 62

Priklad: chyba, data mimo meze
Prikaz: 0C 06 00 64 4E 20 FD 70
Odpoved: 0C 86 03 93 A2

2.4 Operace zpétny dotaz (0O8H)

Tato operace je urcena pouze k detekci piistroje na dané adrese.

Piikaz:
Adresa piistroje 08H Data CRC
1 bajt 1 bajt 4 bajty 2 bajty
Odpovéd’:
Adresa piistroje 08H Data CRC
1 bajt 1 bajt 4 bajty 2 bajty

Priklad: zpétny dotaz, pfistroj na adrese 12 (OCH)

Prikaz: 0C 08 0A 14 1E 28 AB 74
Odpoved: 0C 08 0A 14 1E 28 AB 74

2.5 Casovani linky

Pokud je na lince vice nez 1 pfistroj (pouze linka EIA 485), je nutné dodrzovat ¢asovani zobrazené na nasledujicim
obrazku.

Casovy usek interval (prodleva mezi ukonéenim piijmu a vyslanim dal$iho ptikazu) musi byt vét$i nebo roven 50ms.
V opacném piipadé mize dojit ke kolizi dat.

Pfijem odpovédi
Interval >= 50 ms Casova osa

>l »
< >

Vysilani  piikazu
pocitacem

Vyslani  dalsiho
prikazu

Piijem odpovédi




3 Prehled registru

Tabulka obsahuje uplny piehled registrl piistupnych komunikacni lince. Vyznam jednotlivych kolonek je nasledujici:
Displej ... oznaceni registru na displeji pfistroje. Pokud neni vyplnén, oznaceni registru se neobjevuje na displeji.
Adresa ... adresa registru. Za adresou je uveden pfistup k registru, r ... pouze ¢teni, r/w ... teni i zapis.

Rozsah ... rozsah hodnot registru.

Inicializace ... inicializacni hodnota pii prvnim zapnuti nebo po restartu.

Des. misto ... uréuje pocet desetinnych mist zobrazenych na displeji. Konverzi ukazuje nasledujici tabulka.
Pozniamka ... vétSinou je uveden vyznam registru

Des. misto Hodnota zadavana Udaj na displeji Poznamka
komunikaéni linkou

0 2300 Pevné nastaveno, bez des. mista

1 230.0 Pevné nastaveno, 1 des. misto

2 23.00 Pevné nastaveno, 2 des. mista
dEC1 (0) 230 Dle par. dEC1  (bez des. mista), vstup tc, rtd
dEC1 (1) 2300 230.0 Dle par. dEC1 (1 des. misto), vstup tc, rtd
dEC1 (0) 230 Dle par. dEC1  (bez des. mista), vstup proc
dEC1 (1) 23.0 Dle par. dEC1 (1 des. misto), vstup proc
dEC1 (2) 2.30 Dle par. dEC1 (2 des. mista), vstup proc
dEC1 (3) 0.230 Dle par. dEC1 (3 des. mista), vstup proc

HW konfigurace pristroje

Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
SoFt Or Verze software.
Ir 0...tc+rtd Mefici vstup.
1... proc
2r 0 ... neosazen 1. univerzalni vstup / vystup.

1 ... komunikace

3r 0 ... neosazen 2. univerzalni vstup / vystup.
1 ... komunikace
4r 0 ... neosazen 1. vystup.
1...SSD
2 ...relé

3 ... proc. napétovy
4 ... proc. proudovy

S5r 0 ... neosazen 2. vystup.
1...SSD
2 ...relé

3 ... proc. napétovy
4 ... proc. proudovy

61 0 ... neosazen 3. vystup, alarmovy.
l...relé
Tr 0 ... neosazen 4. az 7. vystup.

1 ... 1relé (4 vystup)
2 ... 2relé (4, 5 vystup)
3 ... 3relé (4 az 6 vystup)
4 ... 4relé (4 az 7 vystup)

8r 0 ... neosazena Pfidavna pamét’ dataloggeru pro 4000 zaznamu.
1 ... pfidavna pamét

10r 0 ... neni systémova chyba Interni chyba pfistroje.
1 ... systémova chyba pfistroje
(FLASCH, EEPROM,
prevodnik)




Cteni stavu pfistroje

Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
20r Méfena hodnota dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
horni displej -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
21r Aktudlni Zadana hodnota dEC1 Pokud je vypnuta OFF, je vracena hodnota -22000.
spodni displej
22r Teplota okoli 1
23r 0az 100 1 Vykon v procentech 1. vystupu.
24r regulace: 0 az -100 2. vystup:
ostatni: 0 ... vypnut Vykon v procentech pro regulaci chlazeni.
1 ... sepnut Stav vystupu pro ostatni.
25r 0 ... alarm neni 3. vystup, alarmovy.
1 ... alarm aktivovan
26t 0 ... vypnut 4. vystup.
1 ... sepnut
27r 0 ... vypnut 5. vystup.
1 ... sepnut
28r 0 ... vypnut 6. vystup.
1 ... sepnut
29r 0 ... vypnut 7. vystup.
1 ... sepnut
40r 0 ... regulace na konst. hodnotu Stav regulatoru.
/ vypnuty vystup
1 ... béh programu
2 ... stav ,,HOLD*
3 ...stav,,ABORT*
ProG 41r 1 az30 Aktualni bézici program.
StEP 42r laz 15 Aktualni bézici krok.
EnSP 43 Kone¢na zadana hodnota.
tremM 44 ¢ Cas do konce kroku, hodiny.
treM 45 Cas do konce kroku, minuty.
50r 0 az 9999 0 Celkova spotieba v kWh. Po dosazeni hodnoty 9999 je
pocitadlo nulovano a odpocet zac¢ina od 0.
S51r 0az 9999 0 Spotieba energie v kWh na jeden vypal. Pii spusténi
programu je pocitadlo nulovano a naéitani spotieby
zacind od 0.
S52r 0 az 9999 0 Celkova doba prace vykonového ¢lenu v hodinach.
Spusténi, ukonceni programu
Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
60 r/w 1az 30 1 0 Zapisem na tuto adresu spustite piislusny program (1
az 30).
61 r/w 0 ... bez zasahu 0 0 Zapisem ,,1“ na tuto adresu zastavite bézici program.
1 ... ukonceni programu
Spusténi programu hodinami
Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
PCLK 70 r/'w 0az 30 0 0 Pozadovany program.
0... oFF
Mon 71 t/w Oaz 12 0 0 Meésic.
0... oFF
dAtE 72 t/w 1 az 31 1 0 Den.
hour 73 t/w 0az23 0 0 Hodina.
Min 74 t/w 0az59 0 0 Minuta.




Ostatni prikazy

Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
Al oFF 80 r/w 0 ... bez zasahu 0 Nastavenim ,,1 zrusite trvaly alarm.
... zrueni trvalého alarmu
Obsluzna uroven
Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
100 r/'w SP1 LoazSP1 hl Zadana hodnota, udaj je zobrazen na spodnim displeji.
Pb1A 110 t/w 10 az 24990 200 dEC1 Péasmo proporcionality.
1tl1A 111 r/w 0az 999 100 1 Integracni konstanta.
0... OoFF
dE1A 112 r/w 0az 999 24 2 Derivaéni konstanta.
0... oFF
Pblb 113 r/w 10 az 24990 200 dEC1 Pasmo proporcionality.
1tlb 114 t/'w 0az 999 100 1 Integra¢ni konstanta.
0... oFF
dE1lb 115 /w 0az 999 24 2 Derivacni konstanta.
0... oFF
hySs1 116 r/w 10 az 2490 20 dEC1 Spinaci hystereze regulaéniho vystupu.
Pb2A 120 r/w 10 az 24990 200 dEC1 Péasmo proporcionality.
1t2A 121 r/'w 0az 999 100 1 Integracni konstanta.
0... oFF
dE2A 122 r/w 0az 999 24 2 Derivaéni konstanta.
0... OoFF
hYS2 123 r/w 10 az 2490 20 dEC1 Spinaci hystereze regulaéniho vystupu.
AL Lo 130 r/w -4990 az AL hl -4990 dEC1 Spodni alarmovéa mez pro absolutni alarm.
AL hl 131 t/w AL Lo az24990 24990 dEC1 Horni alarmova mez pro absolutni alarm.
AL Lo 132 r/w -9990 az 0 -990 dEC1 Spodni alarmovéa mez pro alarm nastaveny jako
odchylka od zadané hodnoty.
AL hl 133 r/w 0 az 9990 990 dEC1 Horni alarmova mez pro alarm nastaveny jako
odchylka od zadané hodnoty.
ot4 Lo 140 r/'w -4990 az ot4 hl -4990 dEC1 Spodni signaliza¢ni mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot4 hl 141 r/w otd Lo az 24990 24990 dEC1 Horni signalizaéni mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot4 Lo 142 r/w -9990 az 0 -990 dEC1 Spodni signalizani mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.
ot4 hl 143 r/w 0 az 9990 990 dEC1 Horni signaliza¢ni mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.
ot5 Lo 150 r/w -4990 az ot5 hl -4990 dEC1 Spodni signalizani mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot5 hl 151 r/w ot5 Lo az 24990 24990 dEC1 Horni signalizaéni mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot5 Lo 152 r/w -9990 az 0 -990 dEC1 Spodni signalizani mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.
ot5 hl 153 r/w 0 az 9990 990 dEC1 Horni signaliza¢ni mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.
ot6 Lo 160 r/w -4990 az ot6 hl -4990 dEC1 Spodni signalizani mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot6 hl 161 r/w ot6 Lo az 24990 24990 dEC1 Horni signalizaéni mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot6 Lo 162 r/w -9990 az 0 -990 dEC1 Spodni signalizani mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.
ot6 hl 163 r/'w 0 az 9990 990 dEC1 Horni signalizaéni mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.




Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
ot7 Lo 170 r/'w -4990 az ot7 hl -4990 dEC1 Spodni signalizaéni mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot7 hl 171 t/'w ot7 Lo az24990 24990 dEC1 Horni signaliza¢ni mez pro nastaveni v absolutnich
hodnotach.
ot7 Lo 172 t/w -9990 az 0 -990 dEC1 Spodni signalizadni mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.
ot7 hl 173 t/w 0az 9990 990 dEC1 Horni signaliza¢ni mez pro nastaveni odchylky od
zadané hodnoty.
dt PEr 180 r/w 1...60 10 0 Perioda archivace v minutach.
dt Sto 181 r/w 0... OFF 1 Podminka pro archivaci.
1...ProG
2... AlMr
3...Cont
Konfiguracni roven
Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
Senl 200 r/w Termoclankovy vstup: 0 Nastaveni méficiho vstupu.
0.... no
1... J
2. K
3. t
4. n
5... E
6... r
7... 5
8... b
9... c
10 ... d
11... rtd
Procesovy vstup:
0.... no
1...0-20
2...4-20
3... 0-5
4 1-5
5...0-10
dEC1 201 r/w Termoc¢lankovy vstup: 0 Nastaveni desetinné tecky.
0... 0
1.... 0.0
Procesovy vstup:
0... 0
1.... 0.0
2... 0.0
3.... 0.0
CAL1 202 r/'w -9990 az 9990 0 dEC1 Kalibrace méficiho vstupu.
r Lol 203 r/w -4990 az 24990 0 dEC1 Rozsah procesového vstupu, spodni mez.
r hil 204 r/'w -4990 az 24990 1000 dEC1 Rozsah procesového vstupu, horni mez.
Ftri 205 r/'w 0az 1000 10 1 Filtr vstupu.
0... oFF
out 1 230 r/w 0... OFF 1 Nastaveni regula¢niho vystupu.
... ht
2... ht2
Pri tY 231 r/w 0 1. vystup, procesovy signal.

10




Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
Cctl 232 r/w 1 az 200 1 ... vystup 0 Doba cyklu.
SSD
15 ... vystup
relé
ALGo 233 r/w 0... PID 0 Algoritmus PID regulace.
1...2PID
SWPID 234 r/w -4990 az 24990 250 dEC1 Hranice mezi PID1 a PID2.
PL Lo 235 r/w 0az 100 100 0 Omezeni vykonu pod SW PL .
SW PL 236 r/w -4990 az 24990 250 dEC1 Piepina¢ omezeni vykonu.
PL hl 237 r/w 0az 100 100 0 Omezeni vykonu nad SW PL .
out 2 240 r/w 0... oFF 0 Funkce 2. vystupu.
1.... CL
2... CL2
3... AHt
Pr2 ty 241 r/w 0 2. vystup, procesovy signal.
SP2 dE 242 r/w 0 az 10000 10 dEC1 Zadana hodnota 2. vystupu (odchylka od 1. z4dané
hodnoty).
ct2 243 r/w 1 az 200 1 ... vystup 0 Doba cyklu 2. vystupu (pro PID regulaci).
SSD
15 ... vystup
relé
PCnt 244 r/w 0az 100 100 0 Omezeni vykonu piidavného topeni.
out 3 250 r/w 0... OFF 0 Funkce alarmového vystupu.
1...ALPr
2 ... ALdE
Lat 3 251 r/w 0... OFF 0 Nastaveni trvani alarmu.
1... on
SIL 3 252 r/w 0... OFF 0 Potlaceni nezadouciho alarmu pfi zapnuti pfistroje.
1... on
SidE 3 253 r/w 0 ... both 0 Vybér aktivnich mezi pro alarm.
1.... hl
2.... Lo
hyS 3 254 r/w 10 az 2490 20 dEC1 Spinaci hystereze alarmového vystupu.
out 4 260 t/w 0.. oFF 0 4. vystup.
1...Entl
2 ... SGPr
3 ... SgdE
4 ... ProG
5 ... PEnd
1 Entl 261 r/w 0 ... hoLd 0 Stav pfiznakového vystupu Entl pfi pferuseni
1. ToFE programu.
2... on
SidE 4 262 r/w 0 ... both 0 Vybeér aktivnich mezi pro signalizaci.
1.... hl
2.... Lo
hYs 4 263 r/'w 10 az 2490 20 dEC1 Spinaci hystereze signalizaéniho vystupu.
tiME 4 264 r/'w 1 az 999 10 0 Délka signalizace pti ukonéeni programu ve vtefinach.
out 5 270 r/w 0... OFF 0 5. vystup.
1...Ent5
2 ... SGPr
3 ... SgdE
4 ... ProG
5 ... PEnd
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Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
1 Ent2 271 r/w 0 ... hoLd 0 Stav pfiznakového vystupu Ent2 pfi preruseni
1. T oFE programu.
2. on
SidE 5 272 r/w 0... both 0 Vybér aktivnich mezi pro signalizaci.
1 hi
2.... Lo
hYs 5 273 r/w 10 az 2490 20 dEC1 Spinaci hystereze signaliza¢niho vystupu.
tiME 5 274 r/w 1 az 999 10 0 Délka signalizace pti ukonceni programu ve vtefinach.
out 6 280 r/w 0... oFF 0 6. vystup.
1...Ent3
2...SGPr
3 ... SgdE
4 ... ProG
5 ... PEnd
1 Ent3 281 r/w 0 ... hoLd 0 Stav pfiznakového vystupu Ent3 pfi pferuseni
1. T oFF programu.
2... on
SidE 6 282 r/w 0 ... both 0 Vybér aktivnich mezi pro signalizaci.
1.... hi
2.... Lo
hYS 6 283 r/w 10 az 2490 20 dEC1 Spinaci hystereze signalizaéniho vystupu.
tiME 6 284 r/w 1 az 999 10 0 Délka signalizace pti ukon&eni programu ve vtefinach.
out 7 290 r/w 0... oFF 0 7. vystup.
1...Ent4
2...SGPr
3 ... SgdE
4 ... ProG
5 ... PEnd
1 Ent4 291 r/w 0... hoLd 0 Stav pfiznakového vystupu Ent4 pfi pferuseni
1. T oFF programu.
2... on
SidE 7 292 r/w 0 ... both 0 Vybér aktivnich mezi pro signalizaci.
1.... hi
2... Lo
hys 7 293 r/'w 10 az 2490 20 dEC1 Spinaci hystereze signalizaéniho vystupu.
tiME 7 294 r/w 1 a2 999 10 0 Délka signalizace pti ukon&eni programu ve vtefinach.
SP1 Lo 300 r/w -4990 az SP1 hl 0 dEC1 Spodni pracovni rozsah.
SP1 hl 301 t/w SP1 Lo az24990 1000 dEC1 Horni pracovni rozsah.
SLEEP 302 r/w 0... OFF 0 Stav regulatoru, pokud neni spustén program.
1... SP1
PoWEr 310 t/w 0 az 9990 0 1 Vykon regul. soustavy v kWh.
rA tYP 311 t/w 0...StPt 2 Typ kroku ,,ndbéh / pokles“ povoleny v programu.
1... rAtE
2 ... both
GS dE 312 r/w 10 az 9990 100 dEC1 Garance §ifky pasma.
Po tiIM 313 t/w 0az 999 0 0 Cas povoleného vypadku v minutach.
Po ACt 314 t/w 0...Cont 0 Reakce na vypadek napajeciho napéti.
l...HoLd
2...Abrt
StArt 3151/w 0... Prog 0 Nastaveni moznosti startu programu.
1...PrSt
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Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
StoP 316 t/w 0..C E 0 Nastaveni moznosti ukonéeni nebo pferuseni
1. CHE programu.
2...C AE
3 ... CHAE
dEr tl 317 t/w 10 az 1000 25 1 Upfestiuje charakter derivacni slozky.
StEP 1 320 r/'w 0.... no 15 1. pozice uzivatelského menu.
1... run
2 ...Erun
3...Pcnl
4 ...Pcn2
5...PPrG
6 ... Ptot
7 ... AOFF
8... Aut
9...dPer
10 ... dSto
11... Entl
12 ... Ent2
13 ... Ent3
14 ... Ent4
15 ... dLoG
16 ... CLK
StEP 2 321 r/w Jako StP1 1 2. pozice uzivatelského menu.
StEP 3 322 t/w jako S€P1 0 3. pozice uzivatelského menu.
StEP 4 323 t/w jako S€P1 0 4. pozice uZivatelského menu.
StEP 5 324 1/w jako StP1 0 5. pozice uzivatelského menu.
StEP 6 325 r/w jako StP1 0 6. pozice uzivatelského menu.
StEP 7 326 t/w jako S€P1 0 7. pozice uzivatelského menu.
StEP 8 327 r/w jako StP1 0 8. pozice uzivatelského menu.
StEP 9 328 r/w jako StP1 0 5. pozice uzivatelského menu.
StEP10 329 r/w jako StP1 0 6. pozice uzivatelského menu.
StEP11 330 r/w jako StP1 0 7. pozice uzivatelského menu.
StEP12 331w jako StP1 0 8. pozice uzivatelského menu.
PAS oP 340 r/w 0az 9999 0 0 Heslo pro piistup do obsluzné Girovné.
0... OFF
PAS Co 341 v/w 0 az 9999 0 0 Heslo pro piistup do konfiguracni Girovné.
0... oFF
PAS SE 342 r/w 0 az 9999 0 0 Heslo pro ptistup do servisni Grovng.
0... oFF
Nastaveni hodin realného €asu
Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
YEAr 500 r/w 0az99 0 Rok.
Mon 501 r/'w laz12 0 Meésic.
dAY 502 t/'w 1 az 31 0 Den.
Hour 503 r/w 0az23 0 Hodina.
Min 504 t/'w 0az59 0 Minuta.

13




Zapis, editace programu

Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka

E Prog 600 r/w 1az 30 1 0 Editovany program.

E StEP 601 t/w laz 15 1 0 Editovany krok.

tyPE . XX 610 r/w 0... End 0 Typ kroku.
1...StPt
2 ... rAtE
3 ... SOAK
4 ... JuMP

EnSP . xx 611 r/w -4990 az 24990 250 dEC1 Zadana hodnota.

TIME . xx 612 r/w 0 az 5999 10 0 Cas kroku v minutach.

rAtE . XX 613 r/w 10 az 30000 1000 dEC1 Rychlost nartstu, poklesu v jedn./hod. .

GSd . xx 614 r/w 0...Strt Garance §itky pasma.

1... oFF
2... on

Entl.xx 615 r/'w 0... oFF 0 1. ptiznakovy vystup.
1... on

Ent2.xx 616 r/'w 0... oFF 0 2. ptiznakovy vystup.
1... on

Ent3.xx 617 t/'w 0... oFF 0 3. ptiznakovy vystup.
l1.... on

Ent4.xx 618 r/'w 0... oFF 0 4. ptiznakovy vystup.
l1.... on

J Pr.xx 619 t/'w 1az30 1 0 Skok na program.

J St.xx 620 r/w laz 15 1 0 Skok na krok.

Pokud jsou parametry stejného programu a kroku zadavany soucasné z klavesnice i komunikacni linky, nejsou hodnoty
prenasené komunikaéni linkou akceptovany.

Prenos dat a vymazani paméti dataloggeru

1 ... vymazani paméti

Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
700 r/'w 0 az 39 pro zakladni pamét’ 0 0 Nastaveni pozice pro ¢teni historie dat. 0 nastavuje
0 a7 3999 pro rozsifenou pamst nejmladsi hodnotu, 39 (3999) nastavuje nejstarsi
hodnotu.
701 r dEC1 Méiena hodnota na pozici dané adresou 700.
Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
—22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
—22001.
702 r 0az99 0 Rok, pozice na adrese 700.
703 r laz 12 0 Mésic, pozice na adrese 700.
704 r l1az31 0 Den, pozice na adrese 700.
705 r 0az23 0 Hodina, pozice na adrese 700.
706 r 0az59 0 Minuta, pozice na adrese 700.
720 t/'w 0 ... bez akce 0 Zapisem ,,1“ na tuto adresu vymazete pamét’

dataloggeru.
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Prenos stavu systému, rozSireny ,MASTER - SLAVE#“

Displej Adresa Rozsah Inicializace Des.misto Poznamka
1200 r Aktualni zadana hodnota dEC1 Pokud je vypnuta = OFF, je vracena hodnota -22000.
spodni displej
1201 r Méfena hodnota dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
horni displej -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1202t Mgfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 1 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1203 r Mg¢fena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 2 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1204 r Mgéfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 3 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1205 r Méfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 4 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1206 r Mgéfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 5 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1207 r Meéfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 6 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1208 r Mg¢fena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 7 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1209 r Mgfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 8 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1210 r Méfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota
adrese 9 -22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
1211r Mgéfena hodnota regulatoru na dEC1 Pokud neni nastaveno ¢idlo, je vracena hodnota

adrese 10

-22000. Pokud je chyba ¢idla, je vracena hodnota
-22001.
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