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* Servomotory jsou uréeny k prestavovani ovladacich
orgdnu (napf. ventild), pro které jsou svymi vlastnostmi
vhodné.

* Servomotory Ize pouzit jako vybrané zarizeni
bezpecnostni tfidy 2 a 3 ve smyslu vyhldsky ¢. 132/2008 Sb.
o systému jakosti pfi provadéni a zajistovani ¢innosti
souvisejicich s vyuzivanim jaderné energie a radia¢nich
¢innosti a o zabezpecovani jakosti vybranych zafizeni
s ohledem na jejich zafazeni do bezpecnostnich tfid.

Vyhody

* moznost vybéru zaviraci sily

57405

* moznost rlznych rychlosti pfestaveni vystupniho tahla

* fizeni tfibodové, ovlada¢ polohy, signdl0-1V,0-10V, pfipojeni P2 - rozte& 100, M16, spojka M12
0 - 20 mA nebo 4 - 20 mA

* vystup odporovy signal, s pfevodnikem 4 - 20 mA
do smycky, kapacitni vysila¢

* signalizace Zatézovaci odpor 500 Q

¢ rucni ovladani

Ovladaé polohy

Vystupni signal 0az1V/10 kQ 0 az 10 V/100 kQ

* moznost pfipojeni pro rlizné armatury 0 aZ 20 mA/100 Q 4 aZ 20 mA/100 Q
Napajeni AC 230 V nebo AC 24 V

* topny odpor a tepelnd pojistka

Technické parametry

Teplota okolniho prostredi -25 az 55°C

Certifikace

Jmenovitd sila [kN] 4az10 « prohlageni o shodé &.: ES-670000
Zdvih 12 az 50 mm
Prestavna doba 6,3 az 50 mm/min.
Druh napéjeci sité 1/N/PE AC 230 V
popi. AC 24V / 48...52 Hz
Pfikon [VA] max. 38,5
Ptikon topného odporu [W] 15
Kryti IP 65
Hmotnost cca 11 kg

Odporovy vysila¢
Celkovy odpor 100 Q, nebo dvojity 2x 100 Q

Odporovy vysila¢ s pfevodnikem

Vystupni signdl 4 az 20 mA nebo 20 az 4 mA

Napajeni DC 12 az 45 V z bezpecného
zdroje SELV nebo PELV

Kapacitni vysila¢ s pfevodnikem
Vystupni signal 4 az 20 mA nebo 20 az 4 mA

Napajeni DC15az28V
NOVA PAKA
ZPA Nova Paka, a. s. tel.: spojovatel: 493 761 111 www.zpanp.cz .
Prazska 470 fax: 493 721 194 bankovni spojeni: CSOB HK ICO: 46 50 48 26

509 39 Nova Paka e-mail: obchod @zpanp.cz ¢islo Uctu: 271 992 523/0300 DIC: CZ46504826



@‘

NOVA PAKA

670

46

Servomotor elektricky tahlovy do 10 kN
ZEPADYN
[ T o
e LSS Wi il

, spojka M10x1 / M16x1,5

pfipojeni P5 - rozte¢ 150, M20, spojka M20x1,5

POLOH

MAX 50 =
MN 12 =

POLOH

=
~

11240,1

L
¥
[el o
@
q a K

190)

[ V=)

27

980H8

pripojeni P4 - piiruba @ 80,

a
M10 x 1
M16 x 1.5

50

M10x1 / M16x1,5

184
170

POLOHA 0"

MAX. 50
MIN. 12 14

=l 5
&

(190)

POLOHA “Z° ‘
8

=

q| Mz |®

I [ AL 1=

~458

957.540.9

100£0.1

50

pripojeni P8 - pfiruba @ 57,5, spojka M12x1,25, ventil BR12
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pfipojeni P9 - sloupky rozte¢ 160, M12x1,25, ventil BR11
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pripojeni P10 - sloupky rozte¢ 160, M16x1,25, ventil BR11
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AC 230V 50Hz
schema zapojeni - 230 V, 50 Hz
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AC 24V 50Hz | rkzta AC 24V 50Hz
AC 24V 50Hz

zapojeni svorkovnice - 24 V, 50 Hz

a) v c)

Al

40(41]42| (434445

12v 12v
AC 230V 50Hz
a) provedeni s odporovym vysilatem b) provedeni s kapac. vysilatem polohy
KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
MO vypina¢ sily pro polohu servomotoru O
Mz vypina¢ sily pro polohu servomotoru Z
Sz signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru O
\ vysila¢ - 100 Q
R topny odpor
M motorek
C kondenzator
I prfevodnik 4 - 20 mA pro dvouvodiové zapojeni do méfici smycky

(napajeni piimo z méreného signalu)
C1 kapacitni vysila¢ s pfevodnikem 4 - 20 mA

c) provedeni s prevodnikem 4 - 20 mA
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AC 230V 50Hz AC 230V 50Hz
0-10v
0-20mA

N U 4-20mA
AC 230V 50Hz

fizeni (0 az 1) V, (0 az 10) V, (0 az 20) mA, (4 az 20) mA - 230 V, 50 Hz

1 L1 | | |

é[g [2] T4s] | [21]20]22]31]30]32 " |

,,,,,, B e ) A |
AC 24V 50H; AC 24V 50H;

O ZDmA
AC 24V 50Hz ~ 4—20mA

fizeni (0 a2 1) V, (0 a2 10) V, (0 a2 20) mA, (4 a2 20) mA - 24 V, 50 Hz

a) v v c)
40[41]42] [|43]44]45
12v 12v
AC 230V 50Hz

a) provedeni s odporovym vysilatem b) provedeni s kapac. vysilatem polohy
KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
MO vypinag sily pro polohu servomotoru O
Mz vypinac sily pro polohu servomotoru Z
SZ signalizaéni vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO signalizacni vypinac pro polohu servomotoru O
Vv vysila¢ - 100 Q
R topny odpor
M motorek
C kondenzator
11 prevodnik 4 - 20 mA pro dvouvodi¢ové zapojeni do meéfici smycky

(napdjeni piimo z méreného signalu)
C1 kapacitni vysila¢ s pfevodnikem 4 - 20 mA
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c) provedeni s prevodnikem 4 - 20 mA
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Objednavani

1
E 0 L Napéjeci napéti AC

1 230V /50 Hz
2 24V /50 Hz

2
Jmenovita sila [kN]
1

4

2 6,3
3 8
4

10
3
Rychlost piestaveni vystupni ¢asti [mm/min]

6,3
16
25
32
50 (pouze pro jmenovitou silu 4 kN)

kod
Dopliikové vybaveni

OP1 ovladani polohy (0-1V,0-10V, 0(4) - 20 mA) - bez R2

ANP1adaptér s nastavovacim programem pro servomotory
s OP1

S1  signalizaéni spinace SO a SZ

R1 1 odporovy vysila¢ 100 Q

R2 2 odporové vysilace 100 Q - bez OP1, 11 a C1

R3 1 odporovy vysila¢ 1000 Q

1} prevodnik 4 - 20 mA - bez R2 a C1

C1  kapacitni vysila¢ CTP1 - bez R2, 1

T1  topny odpor

P2  sloupky rozte¢ 100, M16, spojka M12

P3  sloupky rozte¢ 132, M20, M10x1 / M16x1,5

P4  piiruba @ 80, M10x1 / M16x1,5

P5  sloupky rozte¢ 150, M20, spojka M20x1,5

P8 priruba @ 57,5, spojka M12x1,25, ventil BR12

P9  sloupky rozte¢ 160, spojka M12x1,25, ventil BR11

P10 sloupky rozte¢ 160, spojka M16x1,25, ventil BR11

ZDxx zdvih pro ventil - xx = 12, 16, 20, 25, 32, 40, 52 mm

AHhWN =

Zakladni provedeni: tfibodové ovladani polohy, ruéni ovladéni, momentove
spinace pro polohu O a Z a koncovy polohy spinac,
bez vysilace a pfipojovacich element(
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PF. objednavky 1 2 3 / OP1S1R12ZD40
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