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Pouziti o

* Servomotory jsou uréeny k prestavovani ovladacich . _'ﬁ m
orgdnu (napf. smésovacich ventild s otoénym pohybem, P /,/. s
kulovych ventild, bezpfirubovych uzaviracich klapek, | = :
klapek vzduchotechnickych zafizeni a pod.), ; n s '
pro které jsou svymi vlastnostmi vhodné. A e ) _¢E_

¢ Servomotory Ize pouzit jako vybrané zarizeni bezpecnostni %{% A4 'é |
tfidy 2 a 3 ve smyslu vyhlasky ¢. 132/2008 Sb. o systému i

jakosti pri provadéni a zajistovani ¢innosti souvisejicich
s vyuzivanim jaderné energie a radiacnich ¢innosti

a o zabezpecovani jakosti vybranych zarizeni s ohledem
na jejich zarazeni do bezpecnostnich tfid. m 11

Vyhody

* moznosti volby jmenovitého momentu a prestavné doby

* moznost rizného fizeni

* moznost rizného vystupniho signdlu

* signalizace

¢ rucni ovladani bez rozpojeni spojky mezi armaturou
a servomotorem

* moZnost namontovat na vystupni hfidel rdzné dily

a spojky pro ovladana zarizeni m ,.[
* moznost odpojeni a signalizace poruchy pfi prekroceni = T
jmenovitého momentu =2 i
iy
| L 3 |
. , 8 g T:(— }Eﬁ—— Rt JIII g
Technicke parametry il
Jmenovity moment [Nm] 25 aZ 125 i o I o o I e
Pfestavna doba 15 az 90 s/90° Pt O | jes|m 1 |
Rizeni tiibodové s (J1nls]n
4 az 20 mA; 0 az 20 mA Pl il D oles i o T
0az10V;0az1V :‘;‘-e 1t g ?_a:; | !
Vystupni signal odporovy 100 Q X3 T B B R B ‘ i
4 az 20 mA do smycky
Druh napa@jeci sité 1/N/PE AC 230 V 50 Hz
popfi. AC 24 V / 50 Hz "
Prikon [VA] max. 18 i
Kryti IP 65
Hmotnost cca 5,5 (7) kg - dle provedeni

Certifikace

¢ prohléseni o shodé ¢.: ES-676000

pfipojeni P3x - uzaviraci klapky

@‘

NOVA PAKA

ZPA Nova Paka, a. s. tel.: spojovatel: 493 761 111 www.zpanp.cz .
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Schéma pripojeni

tfibodové fizeni - 230 V, 50 Hz

|

L
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r—-———"F—"~—"F———————— I r— - —-——-——-——— | |
C | | | |
— | | | 11 |
M | | | |
| | D |
KPZ KPO | sz SO Y, Voo |
— | | | |
D | | | [4=20mA] |
] | | LY
[NJutfue]  Tie]  Tii] : [21]20]e2]31]30]32] :|40|41|4a| [43[44]43)| : 40]41]42] :
S L e I |
rc,a AC 230V S0H
ht ’
N U
AC 230V S0Hz
tfibodové fizeni - 24 V, 50 Hz
r—-———"F—"~—"F———————— I r— - —-——-——-——— | |
C | | | |
— | | | 11 |
M | | | |
[ [ R
KPZ kPO | sz SO Y, (VAR |
- | | | |
D : : | [4=20nA] |
] | | RN
[t]2]3] i3] Ti2] : [21]a0[e2]31]30][32] :|40|41|42| [43[44]43) : [40]41]42)] :
e A I L e I |
= AC 24V 5S0H
e ’
AC 24V 5S0Hz

KPO
KPZ
SO
Sz

11

koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z

signalizacni vypina¢ pro polohu servomotoru O
signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru Z

motorek
kondenzator
vysila¢ 100 Q

prevodnik 4 - 20 mA pro dvouvodi¢ové zapojeni do mérici smycky
(napajeni piimo z méreného signalu)
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Schéma pripojeni

tfibodové fizeni s momentovou pojistkou - 230 V, 50 Hz

r-—— "~~~ "~ ™7 B r——————77 - Bl
o L— - | | | |
| 1 | | | I1 |
| M | | | |
| | | | 1k |
: KPZ |KPO : S$Z NI : \% \% : :
: : : | [4-20mA] |
+ -—
] | | | |
: [NurueTie] Te[7] | [etfeofeelarfaof3e] | [4o[41]42] [43[44[as] | [4of414d] |
Lt 4 B L - M|
mey=n] AC 230V S0Hz
. r' | AC 230V 50Hz
! ! 1A
U
AC 230V S0Hz
tfibodové fizeni s momentovou pojistkou - 24 V, 50 Hz
r-—-———_ "~~~ "~ ™7 B T T T T T T I~ 1
[ ¢ b— " | | | |
| I | | | 11 |
| M | | | |
| | | | 1k |
: KPZ | KPO : Sz N : \% \% : :
| | | | [A=20mA] |
+ -
| | | | |
: [TeTa] Tis[ Te[7]| [eteofeel3t[aofze] | [40[4([42] [43[44[45] | [40[41]42] |
L R B r ] l— i
:r _r_ 1: AC 24V S0Hz AC 24V SO0Hz
! ! 1A
AC 24V 50Hz
KPO koncovy polohovy vypinac pro polohu servomotoru O
KPZ koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO signalizacni vypina¢ pro polohu servomotoru O
Sz signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru Z
M motorek
C kondenzator
\Y vysila¢ 100 Q

MP momentova pojistka
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Schéma pripojeni

fizeni (0 az 1) V, (0 az 10) V, (0 az 20) mA, (4 az 20) mA - 230 V, 50 Hz

SZ SO

| |
| |
| |
| |
| KPZ |KPO |
| - |
| i |
| |

|

|

|
@ [NJutua[ 1o [6]7]
[H I P I L (I

= AC 230V 50Hz
AC 230V 50Hz

I
N U 1A

AC 230V 50Hz

fizeni (0 az 1) V, (0 az 10) V, (0 az 20) mA, (4 az 20) mA - 24 V, 50 Hz

- - - T T T T T T [ 1
| | | |
MP | I | I |
| | | |
| | Lol
KPZ | KPO : sz SO : v v : :
L | | | |
| | | [4=20mA] |
| | [
[3] T617]| [2120222[3130[32] | [acaifaz) [43aafas] | [aol4ie2] |
_________ e ]
s AC 24V 50Hz
AC 24V 50Hz
I I 1A
AC 24V 50Hz
KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
KPZ koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO signaliza¢ni vypinac pro polohu servomotoru O
SZ signalizaéni vypina¢ pro polohu servomotoru Z
M motorek
C kondenzator
\Y vysila¢ 100 Q

MP galvanicky oddéleny vystup - kontak relé 250 V, 1 A
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Objednavani

6[7]6

Jmenovity moment, pfestavna doba, pracovni thel

- napajeci napéti 230 V (50 Hz)

P¥. objednavky 6 7 6

kod

1
12
13
14

25 Nm, 15s/90°
60 Nm, 30 s / 90°
100 Nm, 60 s / 90°
125 Nm, 90 s / 90°

- napajeci napéti 24 V (50 Hz)

21
22
23
24

25 Nm, 15s/90°
60 Nm, 30 s / 90°
100 Nm, 60 s / 90°
125 Nm, 90 s / 90°

Dopliikové vybaveni

MP1
OP1

momentova pojistka - bez OP1
ovladani polohy (0 - 1) V, (0 - 10) V, (0/4 - 20) mA
- bez R2

ANP1adaptér s nastavovacim programem pro servomotory

S1
u12
R1
R2
1
P2
P31
P32
P33
P34
P35
P36
P37
P38
RK2

s OP1

signaliza¢ni spinace SO a SZ

pracovni Uhel 120°

1 odporovy vysila¢ 100 Q

2 odporové vysilace 100 Q - bez OP1 a 1
pfevodnik 4 - 20 mA

Uhelnik s pakou

uzaviraci klapky ABO 14x16

uzaviraci klapky ABO 17x22

uzaviraci klapky FL 12 (¢tyrhr.)

uzaviraci klapky EBRO12 (Ctyrhr.)
uzaviraci klapky FL, EBRO, IBC16 (Ctyrhr.)
uzaviraci klapky SCA14 (Styrhr.)

uzaviraci klapky SCA17 (Styrhr.)

uzaviraci klapky 14 (Ctyrhr.)

kli¢ ruéniho ovladani na krytu

Z&akladni provedeni: tfibodové ovladani polohy, ruéni ovladani, koncové
polohové spinace KPO a KPZ, pracovni thel 90° bez vysilace
a pfipojovacich elementd (po dohodé pracovni Uhel do 300°)

OP1 S1 R1
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