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* hlidani vypadku vstupniho a zpétnovazebniho -
proudového signalu P

e zasuvna jednotka

SIGNALOVY

e zasuvna jednotka ve skfini KONEKTOR 52

ZESILENI

* vstupy mohou byt mezi sebou galvanicky oddéleny

POJISTKY
F2H250V

Technické parametry

Vstupni fidici signal - vstupni odpor

_ Faol250
CSN EN 60127-2 ed.2

SILovY
KONEKTOR S1

NOTREP 21, 22 0az10V-60kQ
0az20 mA-cca40Q 107.540.
42720 mA-cca 50 Q He-0a
NOTREP 25, 26 4az20mA-50Q zasuvné jednotky ovladaéi - typ 511 21 a 511 25

Vystupni napéti pro servomotor
0 az 210 V pfi napdjecim napéti 230 V Detall upeurenf s viotkau
Zpétnovazebni signal - vstupni odpor
NOTREP 21, 22 0az20 mA-cca40Q

4 az20 mA - cca 50 Q
NOTREP 25, 26 4az20 mA-50Q
galvanicky oddéleny vystupni signdl od zpétnovazebniho
Hlidani preruseni vstupniho a zpétnovazebniho signalu
- volitelné
Signalizace preruseni rozpinaci kontakt 30 VA, 48 V

30
|

—
I

Ostatni udaje

Napéti / frekvence 230V +10 %, -15 % / 48 az 62 Hz min110

Elektricky prikon: bez motoru max. 20 VA A ‘
pro motor 50 W cca 330 VA 2 2 £ - = |
pro motor 25 W cca 230 VA ﬁ@, |

pro motor 16 W cca 150 VA.

120
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210

Certifikace ST JE[

180 130 |
* prohlaseni o shodé &.: ES-511210 55 |25 GP 13512 BSN 37 0181.1
ovladace ve skfini - typ 511 22 a 511 26
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511 25
551 26

Ovladace servomotoru
NOTREP 21, 22, 25, 26
511 21
511 22
Blokové schéma ovladaéu 511 21 a 511 26

NOVA PAKA
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ZPA Ovladace servomotoru
@ NOTREP 21, 22, 25, 26

NOVA PAKA

51121 51125
51122 551 26

Blokové schéma ovladacl 51121 a 51122
s proudovou zpétnou vazbou

PROPOJOVACI DESKA VOLBY ROZSAHU OVLADACE 511 22
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ZPA Ovladace servomotoru
@ NOTREP 21, 22, 25, 26
NOVA PAKA

51121 51125
51122 551 26

Nakres konektort, svorkovnice a listy

> D

4

S1 — SILOVY KONEKTOR

S2 — SIGNALOVY KONEKTOR

S5 — SVORKOVNICE

4 — DESKA PROPOJOVACI (VOLBA ROZSAHU)
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NOTREP 21, 22, 25, 26
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Ovladace servomotoru
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—_— Ovladace servomotoru
@ NOTREP 21, 22, 25, 26

NOVA PAKA
51121 511 25
51122 551 26

Objednavani

5[1]1] Provedeni

210NK1 s proudovou zpétnou vazbou - zdsuvna jednotka
220NK1 s proudovou zpétnou vazbou - ve skfini

250NK1 s galvanickym oddélenim - zasuvna jednotka
260NK1 s galvanickym oddélenim - ve skfini

Y
Pf. objednavky 5 1 1 210NK1
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